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ST-00 WYMAGANIA OGOLNE

PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Specyfikacja Techniczna, ST-00 — Wymagania Ogoélne odnosi sie do wymagan wspodlnych dla
poszczegolnych specyfikaciji wykonania i odbioru robot.

ZAKRES STOSOWANIA

Specyfikacje Techniczng jako czes¢ Dokumentéw Przetargowych i Umowy, nalezy odczytywac |
rozumie¢ w odniesieniu do zakresu robét przedstawionego ponizej.

ZAKRES ROBOT

W zakres robo6t objetych niniejszg specyfikacjg wchodza:

1) odcinki sieci grawitacyjnej kanalizacji sanitarnej D0,20m z odgatezieniami do granic dziatek
D0,20m, o dtugosci tgcznej ok. 3780,0,0m

2) odcinki odgatezien D0,16m do granic dziatek o tgcznej dtugosci ok. 937,0m

3) przewdd ttoczny Dz110mm o dtugosci 50,0m

4) studzienki inspekcyjne Dz425mm — 106szt.

8) studzienki potgczeniowo-rewizyjne Dz600mm — 4szt

9). studzienki betonowe D1200mm — 67szt.

11) pompownia sciekow o $rednicy D1500mm, z osprzetem i instalacjg towarzyszgca

- roboty towarzyszace

e odtworzenie nawierzchni, chodnika i poboczy ulic w pasie rob6t — droga
powiatowa (ul. Mostowa) o nawierzchni z kostki brukowej (chodnik), drogi
gminne utwardzone (asfalt) i nieutwardzone o nawierzchni z ttucznia oraz
dziatki prywatne nieutwardzone (drogi wewnetrzne) o nawierzchni gruntowej i
z gruzu betonowego i utwardzone kostkg betonowg

e zabezpieczenie istniejgcych przewoddéw gazu (zaprojektowany), wody, kabli
energetycznych i telefonicznych, (rury ostonowe dwudzielne) i pozostatego
uzbrojenia podziemnego, kolidujgcego z projektowanym kanatem

Realizacja Umowy dla wymienionego zakresu rzeczowego obejmuje kompleksowe wykonanie
robot:

przygotowawczych,

geodezyjnych,

montazowo-instalacyjnych kanalizacji ttocznej,

inwentaryzacji powykonawczej,

odtworzenia nawierzchni.

T
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KODY CPV

Tabela kodéw CPV:

Kod wg Wspélnego Stownika
L.p. Rodzaj robot Zamoéwien (CPV)

1 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod 45111200-0
budowe i roboty ziemne

2 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw 45232440 -8
do odprowadzania sciekéw

3 Roboty budowlane w zakresie kanatow sciekowych 45232400 - 6

4 Studzienki kanalizacyjne 4413000-0

5 Roboty budowlane 45000000 - 7

6 | Wymiana nawierzchni drogowej 45233223 -8

7 Roboty w zakresie odwadniania gruntu 45111240-2

OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej ST-00 sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot (WTWOR) i
postanowieniami Umowy.

Uzyte w ST-00 wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.Blok oporowy — element zabezpieczajgcy przewdd przed przemieszczaniem sie w
poziomie i w pionie na skutek cidnienia sciekow.

2.Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania,
przewidziana do usuniecia po jego zakonczeniu.

3.Kanalizacja cisnieniowa — system kanalizacyjny, w ktérym przeptyw $ciekdw nastepuje
wskutek cisnienia wytworzonego przez pompy.

4.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Projektu.

5.Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego
niezbedne do prowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci
materiatéw oraz Robét.

6. Materiaty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot, zgodnie z Dokumentacjg
Projektowg, Specyfikacjami Technicznymi zaakceptowane przez Inwestora.

7.Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego
przekroju w osi kanatu, studzienki, pompowni.

8.0bsypka — materiat gruntowy miedzy podtozem lub podsypkg a zasypkg wstepna,
otaczajacy przewod kanalizacyjny.

9.0dpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okresSlony - z przecietnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Rob6t budowlanych.

10. Odrzuty boczne — odcinki sieci od kolektora gtdwnego do granicy nieruchomosci
gruntowej.

11. Podtoze naturalne — podtoze naturalne z drobnoziarnistego gruntu.

12. Podtoze naturalne z podsypka — podtoze naturalne z gruntu twardego np. skalistego, z
podsypka z gruntu drobnoziarnistego, albo podioze naturalne z okreslonym rodzajem
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podsypki wymaganej ze wzgledu na materiat z ktérego wykonano rury przewodu
kanalizacyjnego, zgodnie z warunkami technicznymi producenta rur.

13. Podtoze wzmocnione — podioze na gruncie niestabilnym. Wzmocnienie podtoza moze
polega¢ na wymianie gruntu na piasek lub zwir albo na wykonaniu tawy betonowej lub
specjalnej konstrukciji.

14. Podsypka — materiat gruntowy miedzy dnem wykopu a przewodem kanalizacyjnym i
obsypka.

15. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentaciji
Projektowe.

16. Przedmiar Robot - wykaz Robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

17. Rekultywacja - Roboty majgce na celu uporzgdkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

18. Utylizacja — ostateczne unieszkodliwienie odpadéw w tym, gruntu na odkifad.

19. Wiaz kanatowy — element Zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek
rewizyjnych lub komér kanalizacyjnych, umozliwiajgcych dostep do urzadzen
kanalizacyjnych.

20. Zasypka gtowna — warstwa wypetniajgcego materiatu gruntowego miedzy powierzchnig
zasypki wstepnej i terenem.

21. Zasypka wstepna — warstwa wypetniajgcego materiatu gruntowego tuz nad wierzchem
rury.

22. Zagospodarowanie terenu — zakres inwestycji obejmujgcych drogi, oswietlenie,
instalacje elektryczne, zielen, ogrodzenie na terenie pompowni $ciekdw.

23. Przerzut sciekéw — tymczasowe pompowanie $ciekdw umozliwiajgce okresowe
wylgczenie z eksploatacji odcinka kanalizaciji.

Inne okreslenia i definicje — zgodnie z normg PN-EN 752-1.

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé z
Dokumentacjg Projektowg i ST.

PRZEKAZANIE TERENU BUDOWY

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w Umowie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy,
Dokumentacje Projektowg oraz komplet Specyfikacji Technicznej.

DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

1.Dokumentacja Projektowa - projekt budowlany bedgcy w posiadaniu Zamawiajgcego
zostanie przekazany Wykonawcy.

2.Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykonawce w ramach
Umowy.Wykonawca we wiasnym zakresie i na witasny koszt opracuje nastepujgce
Rysunki i Projekty (oryginat + 2 kopie) oraz uzyska akceptacje nadzoru inwestycji i
innych kompetentnych wtadz, a takze uzytkownikow i wtascicieli:
a. rysunki powykonawcze i wszelkie inne projekty,
b. rysunki wykonawcze warsztatowe szaf zasilajgco sterowniczych dla pompowni

Sciekéw ( uzgodnione z Zamawiajgcym),
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projekty drég dojazdowych-technologicznych,
projekty tymczasowych mostow drogowych o szerokosci do 3 m,
projekt ktadek drewnianych dla pieszych nad wykopami,
projekty organizacji robét,
propozycje robot ochrony lub przetozenia wszystkich urzadzen, instalacji i
wyposazenia nalezgcego do odpowiednich uzytkownikéw znajdujgcych sie w strefie
oddziatywania robdét,

h. Plan BIOZ,

i. W przypadku zmiany technologii wykonania robot Wykonawca zobowigzany jest do

przedstawienia zamiennego projektu technologii wykonania robot.

Powyzsza lista rysunkéw i projektow nie jest wyczerpujgca i stanowi jedynie uzupetnienie
ogélnych zobowigzan Wykonawcy w ramach Umowy.
Jezeli w trakcie wykonywania Robdt okaze sie koniecznym uzupetnienie Rysunkow,
Wykonawca sporzgdzi brakujgce rysunki lub Specyfikacje niezbedne do wiasciwego wykonania
Robét na wiasny koszt w 4-ch egzemplarzach i przedtozy je Inspektorowi nadzoru do
zatwierdzenia.

@ ™o a0

ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA | ST
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy stanowig cze$¢ Umowy, a wymagania wyszczegodlnione w choc¢by jednym z nich sg
obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdolnych dokumentéw obowigzuje kolejnosc
ich waznosci wymieniona w Umowie.
Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w Dokumentacji Projektowej, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich
zmian lub powiadomi projektanta w ramach nadzoru autorskiego.
W przypadku rozbiezno$ci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z Dokumentacjg Projektowsq i
ST.
Wielkosci okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe,
od ktoérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementdow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé bliskg zgodnosc¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

ZABEZPIECZENIE TERENU BUDOWY

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa Terenu Budowy
oraz Robot poza terenem budowy w okresie trwania realizacji Umowy, az do zakonczenia i
odbioru koncowego Robdt, a w szczegolnosci:

a. utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu oséb wykonujgcych czynnosci zwigzane z
budowsg i nienaruszalno$¢ ich mienia stuzgcego do pracy a takze zabezpieczy Teren
Budowy przed dostepem os6b nieupowaznionych,

b. przed przystgpieniem do Robdt Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzgdem drogi i organem zarzgadzajgcym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia Robd6t w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb i postepu Robot projekt organizacji ruchu powinien byc¢
aktualizowany przez Wykonawce na biezaco,

c. fakt przystgpienia do Robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
W sposob uzgodniony z nadzorem inwestycji,

d. koszt zabezpieczenia Terenu Budowy i Robét poza terenem budowy nie podlega
odrebnej zaptacie.
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OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego. W szczegoélnosci Wykonawca powinien zapoznaé
sie z postanowieniami Rozdziatu 1 Ustawy z dnia 27 kwietnia 2001r. ,O odpadach” (Dz.U. Nr
62, poz. 628, 2001 r., z pozniejszymi zmianami) w przypadku koniecznos$ci ztozenia na odktad
nieprzydatnego gruntu. Wykonawca musi wystgpi¢ o okreslone Ustawg zezwolenia i
uzgodnienia oraz ponie$¢ wszelkie koszta zwigzane z zagospodarowaniem nieprzydatnego
gruntu (traktowanego jako odpad).
W okresie trwania budowy i wykonczania Robét Wykonawca bedzie:
1.Utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;.
2.Podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow i

norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oraz bedzie

unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub witasnosci spotecznej i innych, a

wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego

sposobu dziatania. Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

a. lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych.

b. $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

C. zanieczyszczeniem zbiorkdw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami

toksycznymi,
d. zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
e. mozliwoscig powstania pozaru.

ZIELEN

Wszelkie materiaty pozyskane w ramach wycinki drzew sg witasnoscig jednostki wskazanej w
pozwoleniu na prowadzenie wycinki. W innych przypadkach pozostajg wtasnoscig
Zamawiajgcego, ktory podejmuje ostateczng decyzje o formie ich zagospodarowania. Koszt
zagospodarowania wraz z kosztami towarzyszgcymi (np. zatadunek, transport, roztadunek,
optaty za sktadowanie i utylizacje, itp.) ponosi Wykonawca. Wszelkie prace z zakresu utylizacji
odpadow winny odbywaé sie po uzyskaniu wymaganych prawem zezwoleh i zatwierdzeniu
przez Zamawiajgcego.

Wykonawca w petni odpowiada za zachowanie nienaruszonego stanu wszystkich istniejgcych
drzew i nasadzen. W przypadku uszkodzenia lub zniszczenia krzewéw, Wykonawca jest
zobowigzany do ich odtworzenia. Bezprawna wycinka drzew objeta bedzie karg
administracyjng, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

OCHRONA PRZECIWPOZAROWA
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji Robo6t albo przez personel Wykonawcy.

OCHRONA WEASNOSCI PUBLICZNEJ | PRYWATNEJ

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne,
takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedgcych wiascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzeh w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w
swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju Robét, ktére majg byc
wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i
powiadomi¢ Zamawiajgcego i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia Rob6t.
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O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
nadzor inwestycji i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspdtpracowat dostarczajgc
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzagdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Jesli w trakcie prowadzenia Robot nastgpi odstoniecie obiektéw zabytkowych lub warstwy
kulturowej, a nadzor archeologiczny uzna za konieczne wstrzymanie prac i niemozliwa okaze
sie korekta Harmonogramu Robét na ten okres, to Wykonawca bedzie uprawniony do
wystgpienia o dodatkowy czas na Ukonczenie Robdét w trybie zgodnym z postanowieniami
Umowy.

OGRANICZENIE OBCIAZEN OSI POJAZDOW

Wykonawca stosowacé sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materiatow i wyposazenia na i z terenu Robdét. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od
wiladz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkoéw i w sposob ciggly bedzie o kazdym
takim przewozie powiadamiat Zamawiajgcego.

Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na swiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie Terenu Budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za
naprawe wszelkich Robot w ten sposdb uszkodzonych.

BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY

Podczas realizacji Robdt Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy oraz bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W szczegdlnosci
Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie.
W zakresie wymogow bezpieczehstwa i higieny pracy oraz bezpieczehstwa i ochrony zdrowia
Wykonawce w szczegolnosci obowigzuija:
a.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r., w sprawie informac;ji
dotyczacej bezpieczehstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczehstwa i ochrony
zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126 z 2003 r),
b.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r., w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401, 2003
r.),
c.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy planu bezpieczehnstwa i ochrony zdrowia oraz
szczegotowego zakresu rodzajow robot budowlanych, stwarzajgcych zagrozenia
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi. (Dz. U. Nr 151, poz. 1256, 2002 r.).

OCHRONA | UTRZYMANIE ROBOT
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia
uzywane do Robdt od daty Rozpoczecia do daty Zakonczenia.
Wykonawca bedzie utrzymywac¢ Roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej elementy byty w zadowalajgcym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru koncowego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora
nadzoru powinien rozpoczgé Roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

OCHRONA ROBOT PRZED WPLYWEM WARUNKOW ATMOSFERYCZNYCH
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Ochrona robot przed opadami atmosferycznymi nalezy do Wykonawcy.

STOSOWANIE SIE DO PRAWA | INNYCH PRZEPISOW

Wykonawca robét jest zobowigzany do bezwzglednego przestrzegania Prawa Polskiego w
trakcie prowadzenia robot.

Wykonawca zobowigzany jest znaC wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z Robotami i
bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia Roboét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen
lub metod i w sposob ciggly bedzie informowa¢ o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie
zezwolen i inne odnosne dokumenty.

W réznych miejscach Specyfikacji Technicznej podane sg odnosniki do norm krajowych. Normy
te winny by¢ traktowane jako integralna czes¢ Specyfikacji Technicznej i czytane w potgczeniu z
Dokumentacjg Projektowa.

Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania innych norm krajowych, ktére obowigzujg w
zwigzku z wykonaniem prac objetych Umowg i stosowania ich postanowien na réwni z
wszystkimi innymi wymaganiami, zawartymi w Specyfikacji Technicznej. Zaktada sie, iz
Wykonawca dogtebnie zaznajomit sie z trescig i wymaganiami tych norm

ZEZWOLENIA

Zezwolenia wymagane w Rzeczypospolitej Polskiej Wykonawca winien uzyska¢ od odnosnych
wladz na swoj koszt. (Takie zezwolenia w tym miedzy innymi zezwolenia na objazdy, na
prowadzenie drogi, na osiedlenie sie, na uzycie krétkofaléwek, na rozpoczecie prac i na
zakryciu roboét zanikajgcych przy przetozeniu urzgdzen uzytecznosci publicznej).

Wykonawca winien dostosowacé sie do wymagan tych zezwolen i winien w pemni umozliwié¢
wtadzom wydajgcym te zezwolenia kontrole i badanie robdt. Ponadto, winien pozwoli¢ Wiadzom
na udziat w badaniach i procedurach sprawdzajgcych, co nie powinno zwolni¢ Wykonawcy z
jakichkolwiek jego obowigzkéw umownych.

PRZEBUDOWA URZADZEN KOLIDUJACYCH
Przebudowe urzadzen na koszt Wykonawcy nalezy wykona¢ pod nadzorem witasciciela i w
uzgodnieniu z uzytkownikami.
Wykonawca ponosi wszystkie koszty nadzorow witascicieli urzgdzen w trakcie ich przebudowy i
budowy.

ZAPLECZE WYKONAWCY

Wykonawca, w ramach Umowy jest zobowigzany zorganizowaé zaplecze przestrzegajgc
obowigzujgcych przepisow prawa, szczegodlnie w zakresie BHP, zabezpieczen p.poz, wymogow
Panstwowej Inspekcji Pracy i Panstwowego Inspektora Sanitarnego.

Zaplecze Wykonawcy winno spetnia¢ wszelkie wymagania w zakresie sanitarnym, technicznym,
gospodarczym, administracyjnym itp.

Jako zaplecze Wykonawcy kwalifikuje sie takze zaplecze magazynowania materiatéw.

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robét musza byé zgodne z wymaganiami
niniejszej ST-00 i dokumentacji projektowe;j.
Do wykonania rob6t mogg by¢ zastosowane wyroby budowlane spetniajgce warunki okreslone
W:
a.Ustawie z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2006r., Nr 156,
poz.. 1118), wraz z pozn. zmianami
b.Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. z 2004r., Nr 92, poz.
881),
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c. Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnoséci (Dz. U. z 2002r., Nr 166,
poz. 1360, z pdzniejszymi zmianami).
Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego
wymaganej przez w/w ustawy lub rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw lub aktéw
prawnych ktére zastgpity je w dniu realizaciji prac.

MATERIALY WYKORZYSTYWANE DO WYKONANIA ROBOT

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru szczegdtowe informacje dotyczgce zamawiania
lub wydobywania materiatdw i odpowiednie aprobaty techniczne lub Swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia ciggtych badan okreslonych w ST w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczalnego zrodta spetniajg wymagania ST w
czasie postepu robot.

Pozostate materiaty budowlane powinny spetniaé wymagania jakosciowe okreslone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w Szczegdtowych Specyfikacjach
Technicznych (ST).

WARIANTOWE STOSOWANIE MATERIALOW

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatow w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o
swoim zamiarze zamiany materiatu, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w
okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ p6zniej zamieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

MATERIALY SZKODLIWE DLA OTOCZENIA

Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza sie uzycia materiatbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robdt bedg miaty Swiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatow na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robdt, a po zakonczeniu Robdt ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania.

PRZECHOWYWANIE | SKLADOWANIE MATERIALOW

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do czasu, gdy bedg one
potrzebne do robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakosc i
wiasciwos¢ do robot i byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakosc¢ i sSrodowisko wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robét
powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci
wskazaniom zawartym w Programie Zapewnienia Jakosci (PZJ) lub projekcie organizacji Robot,
w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé
przeprowadzenie Robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST-00
w terminie przewidzianym Umowa.
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Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robo6t ma byé utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli istnieje mozliwo$¢ wariantowego
uzycia sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Jakikolwiek sprzet, maszyny,
urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow Umowy, zostang
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét.

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jakoS¢ wykonywanych Robot i wtasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentaciji Projektowej i ST-00 w terminie przewidzianym Umowa.

WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEWOZU PO DROGACH PUBLICZNYCH

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda, spetnia¢é wymagania dotyczgce przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw
technicznych. Srodki transportu nieodpowiadajgce warunkom Umowy bedg usuniete z Placu
Budowy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Placu Budowy.

Przed rozpoczeciem robo6t wykonawca opracuije:

a. Projekt zagospodarowania placu budowy, ktéry powinien sktadac sie z czesci
opisowej i graficznej,

b. Plan bezpieczenhstwa i ochrony zdrowia (plan bioz),

Projekt organizacji budowy,

d. Projekt technologii i organizacji montazu (dla obiektow prefabrykowanych lub
elementdéw konstrukcyjnych o wiekszych gabarytach lub masie)

o

OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Roboty, zgodnie z Dokumentacjg Projektowg
oraz za jakos¢ zastosowanych materiatbw wykonywanych Robét, za ich zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowa, wymaganiami ST, PZJ oraz projektu organizacji Robaét.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢, za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw Roboét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
Dokumentaciji Projektowe;j.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu Roboét zostang poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw Robdt beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze
w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoru dotyczgce realizacji rob6t bedg wykonywane przez Wykonawce
nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robét. Skutki
finansowe z tytutu wstrzymania robét w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.
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PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKOSCI (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty przez Inspektora
programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania
Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie Robot zgodnie
z Dokumentacjg Projektowg, ST-00 oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez
Inspektora.
Program zapewnienia jako$ci bedzie zawierac:

1.Czes$¢ 0goling opisujaca:

a. organizacje wykonania Robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia Robdt,

organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robét,
warunki bezpieczenstwa zespotéw higieny pracy,
wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
wykaz osob odpowiedzialnych za jakosé i terminowosé wykonania poszczegolnych
elementéw Robdt,

f. system (sposdb i procedure) proponowanej kontroli sterowania jakoscig
wykonywanych Robdét,

g. wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiarow i kontroli.

2.Czes¢ szczegdtowg opisujgcy dla kazdego asortymentu Robét:

a. wykaz maszyn i urzadzenh stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo- kontrolne,

b. rodzaje i ilos¢ srodkéw transportu oraz urzgdzeh do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

C. sposdb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie
transportu,

d. sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie prébek,
legalizacja i sprawdzanie urzagdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementéw Robdét,

e. sposob postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

®ooo

ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggng¢
zatozong jakos$¢ Robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robdt i jakosci
materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materiatéw oraz Robot.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdow oraz Robét z czestotliwoscig
zapewniajgcg stwierdzenie, Zze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentaciji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w normach i
wytycznych. Wykonawca dostarczy Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet
badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatbw ponosi
Wykonawca.

POBIERANIE PROBEK

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢é udzialu w pobieraniu préobek. Na
Zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych
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materiatow, ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang
przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku koszty
te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania prébek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inspektora Nadzoru. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inspektora Nadzoru bedg odpowiednio opisane i oznakowane w sposéb zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

BADANIA | POMIARY

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
piSmie ich wyniki do akceptaciji.

RAPORTY Z BADAN

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikéw badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug
dostarczanego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

BADANIA PROWADZONE PRZEZ INSPEKTORA NADZORU

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatdw u zrédta ich wytwarzania. Do umozliwienia
jemu kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i
producenta materiatow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatdw i robdt z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materiatdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg
niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytgcznie na wtasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i robét z dokumentacjg projektowg i ST. W takim
przypadku, catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione
zostang przez Wykonawce.

CERTYFIKATY | DEKLARACJE

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktére:
1.Posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych.
2.Posiadajg deklaracje zgodnoéci lub certyfikat zgodnosci z:
a. Polskg Normg lub,
b. Aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktére spetniajg wymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda ich partia
dostarczona do robét bedzie posiadac¢ te dokumenty, okreslajgce w sposob jednoznaczny jej
cechy.
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Jakkolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

DOKUMENTY BUDOWY

1.Dziennik Budowy.
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od rozpoczecia Robét do kornca Okresu Odpowiedzialnosci za Usterki.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczyé przebiegu Robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
bedg czytelne, w porzadku chronologicznym.
Zatgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosci:
a. date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
b. date przekazania przez Inspektora Rysunkdéw,
c. uzgodnienie przez Zamawiajgcego programu zapewnienia jakosci i harmonogramu,
d. terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw Robdt,
e. dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania Robét,
przebieg Robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w Robotach,
dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robdt,
uwagi i polecenia nadzoru Inwestycji,
daty zarzadzenia wstrzymania Robét przez Inspektora, z podaniem powodu,
zgtoszenia i daty odbioréw Robdt zanikajgcych, ulegajgcych zakryciu, czesciowych i
kohcowych odbioréw Robat,
k. inne istotne informacje o przebiegu Robdét.
2.Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych wyzej nastepujgce dokumenty:
pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
protokoty przekazania Terenu Budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru Robdt,
protokoty z narad i ustalen,
korespondencje na budowie.
3.Przechowywanie dokumentéw budowy.
Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.
Zaginiecie, ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane do wgladu
na zyczenie Zamawiajgcego

OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar Robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacijg
Projektowa.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu nadzoru Inwestycji o
zakresie obmierzanych Robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Obmiar gotowych Robdt bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesieczne;j
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Umowie.

—h
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ZASADY OKRESLANIA ILOSCI ROBOT | MATERIALOW

Jednostki obmiaru powinny zgodne z jednostkami okreslonymi w Dokumentacji Projektowe;j.

URZADZENIA | SPRZET POMIAROWY

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Roboét bedg
zaakceptowane przez Inspektora. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania Robét.

RODZAJ ODBIOROW ROBOT

W zaleznoéci od ustalen z Zamawiajgcym Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektora przy udziale Wykonawcy:

Odbiorowi Robo6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
Odbiorowi czesciowemu — Przejecie Robét/Odcinkow,
Odbiorowi ostatecznemu — Przejecie Robot,
Odbiorowi pogwarancyjnemu — Wykonanie.

oo op

ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbidr Robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu Robdét. Odbioru
Robét dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowosé danej czesci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca na pismie, a w ciggu 3 dni od
daty zgtoszenia Inspektor winien przystgpi¢ do badania i pomiaru robét w celu ich odbioru.

Odbioru dokonuje sie w oparciu o wyniki wszelkich badan i pomiaréw bedgcych w zgodzie z
Rysunkami, Specyfikacjg i innymi uzgodnionymi wymaganiami.

Wykonawca robot nie moze kontynuowac robot bez odbioru robot ulegajgcych zakryciu przez
Inspektora. Zaden odbiér (Przejecie Odcinka, Czesciowe Przejecie Robét) przed odbiorem
ostatecznym nie zwalnia Wykonawcy od zobowigzan okreslonych Umowa.

MONITORING KANALOW GRAWITACYJNYCH

Kamerowanie ma by¢ wykonane kamerg samobiezng posiadajgcg gtowice obrotowg w wersji
kolor z zoomem.

Raport z inspekcji kanatéw sanitarnych ma posiadac¢:
a. Pomiar spadkéw budowanych kanatéw — forma wykresu w skali pionowej 1:10,skala
pozioma 1:200,
Jakos¢ potgczen rur
Uszkodzen kanatow
Lokalizacji rozgatezien
Stan czystosci budowanych kanatow
Przed przystaplenlem do inspekcji TV kanat musi by¢ czysty.

®ooo
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ODBIOR CZESCIOWY — CZESCIOWE PRZEJECIE ROBOT/ODCINKOW

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robét. Odbioru
czesciowego Robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot.

ODBIOR OSTATECZNY(KONCOWY) ROBOT

Odbidr robot nalezy wykonywaé z uwzglednieniem nizej podanych uwarunkowan:

a.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci,

Catkowite zakonczenie Robo6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora i Zamawiajgcego,

Odbidr ostateczny Robodt nastgpi w terminie ustalonym w Umowie, liczgc od dnia
potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia Robét i przekazania koniecznych
dokumentow,

Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikdw badan i pomiaréw, Prob Koncowych, Préby
Eksploatacyjnej, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robo6t z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjg Techniczna,

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robdét poprawkowych lub Robét
uzupetniajgcych Komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce dokumenty:

a.

o

T Ta o

Dokumentacje powykonawczg, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

Inwentaryzacje geodezyjng powykonawczg na mapie 1:500 wykonang przez
uprawnionego geodete oraz przyjeta przez powiatowy os$rodek dokumentaciji
geodezyjnej i kartograficznej do panstwowego zasobu geodezyjnego i
kartograficznego,

Szkic powykonawczy-plan sytuacyjny na mapie 1:500,

Sprawozdanie z teleinspekcji kamerg wszystkich kanatéw grawitacyjnych — na CD
oraz w wersji papierowej,

Protokéty odbioru drég lub terendw przez zarzadce lub wiasciciela,

Kompletne wyniki zageszczenia zasypki wykopu,

Szczegotowe specyfikacje techniczne,

Protokoty odbioréw robét ulegajgcych zakryciu i zanikajgcych,

Protokoty odbioréw czesciowych,

uwagi i zalecenia Inspektora, zwtaszcza przy odbiorze Robdt zanikajgcych i
ulegajacych zakryciu,

ustalenia technologiczne,

Dzienniki Budowy z potwierdzeniem zakonczenia robot przez Inwestora i Nadzor
Inwestorski,

m. wyniki pomiardw kontrolnych oraz badah zgodne ze Specyfikacjg i PZJ,

o

Dokumenty  potwierdzajgce  dopuszczenie  wykorzystanych  materiatbw  do
powszechnego stosowania w budownictwie,

sprawozdanie techniczne, protokét rozruchu,DTR,

Protokot z préb szczelnosci rurociggu,

inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.
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Sprawozdanie techniczne bedzie zawierac:

a. zakres i lokalizacje wykonywanych Robot,
b. wykaz wprowadzonych zmian,

€. uwagi dotyczgce warunkéw realizacji Robot,
d. date rozpoczecia i zakohczenia Robdot.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do Przejecia, Komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego.

Wszystkie zarzadzone przez Komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione
wg wymagan ustalonych przez Inspektora.

Termin wykonania Robdét poprawkowych i Robot uzupetniajgcych wyznaczy Komisja i stwierdzi
ich wykonanie.

ODBIOR PO UPLYWIE OKRESU REKOJMI | GWARANCJI

Odbidr po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych
z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania roboét zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowigzujgcymi Normami Technicznymi (PN,EN-PN)

USTALENIA OGOLNE

Podstawa ptatnosci — zgodnie z postanowieniami umowy.

KOSZTY ZAJECIA PASA DROGOWEGO

Koszty zajecia pasa drogowego na czas prowadzenia Robot, wyliczonego zgodnie z
Rozporzgdzeniem Rady Ministrow z dnia 3 grudnia 1998 r w sprawie przepiséw ustawy o
drogach publicznych lub innego obowigzujgcego prawa miejscowego wiasciwego terenowo dla
miejsca wykonywania Robot, jak rowniez optaty za umieszczenie obcych urzadzen w pasie
drogowym ponosi Wykonawca.

OBJAZDY, PRZEJAZDY | ORGANIZACJA RUCHU

1.Koszt wybudowania objazdow / przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

a. opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem i odpowiednimi instytucjami Projektu
Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii Projektu
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajgcych z postepu Robat,

b. ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami

bezpieczenstwa ruchu,

przygotowanie terenu,

d. konstrukcje tymczasowych nawierzchni, ramp, chodnikdéw, kraweznikéw, barier,
oznakowan i drenazu,

e. tymczasowa przebudowe urzgdzen obcych.

2.Koszt Utrzymania objazddw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
a. oczyszczanie, przestawienie i przykrycie tymczasowych oznakowan pionowych,

poziomych, barier i Swiatet,

o
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b.
C.

optaty/dzierzawy terenu,
utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

3.Koszt Likwidacji objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

a.
b.

usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

ZABEZPIECZENIE | OZNAKOWANIE TERENU BUDOWY
Wykonawca w ramach Umowy jest zobowigzany wykonac¢ zabezpieczenie terenu budowy:

a.

b.
C.

dostarczy¢, zainstalowa¢ urzgdzenia zabezpieczajace (zapory, sSwiatta ostrzegawcze,
znaki itp.),

utrzymac urzgdzenia zabezpieczajgce w odpowiednim stanie technicznym,

usung¢ urzadzenia zabezpieczajgce po zakonczeniu Robaot.

Podstawg ptatnosci sg ceny podane przez Wykonawce w Przedmiarze Robét. Ceny obejmujg
peten zakres prac koniecznych przy wykonaniu oznakowania zgodnego z wymogami Prawa
Polskiego.

DOKUMENTACJA WYKONAWCZA | POWYKONAWCZA

Wykonawca w ramach Umowy jest zobowigzany wykona¢ dokumentacje geodezyjng
powykonawczg inwestycji oraz projekt organizacji ruchu w pasie drogowym oraz inne niezbedne
projekty wykonawcze.

ZAPLECZE WYKONAWCY
W ramach ryczattu i kwot miesiecznych przewidzianych w cenie ofertowej do Wykonawcy

nalezy:

1. Organizacja zaplecza Wykonawcy:

a.

b.

dostawa i montaz wyposazenia zaplecza Wykonawcy z zachowaniem warunkéw
okreslonych prawem,
wydzielenie zaplecza magazynowania materiatow.

2. Utrzymanie Zaplecza Wykonawcy:

C.

d.
e.

f.

g.
h.

utrzymanie wyposazenia w dobrym stanie a w razie koniecznosci jego wymiane na
nowe,

ubezpieczenie pomieszczen i wyposazenia,

utrzymanie pomieszczen, instalacji i urzadzen w nalezytej sprawnosci,
wraz z kosztami utrzymania i eksploatacji,

zabezpieczenie przed kradziezg oraz zapewnienie dobrych warunkéw BHP
i p.poz.,

utrzymanie czystosci pomieszczen i placéw,

zapewnienie potrzebnych materiatow, srodkéw czystosci, ochrony indywidualnej itp.,
zapewnienie odpowiedniego sposobu magazynowania i ochrony materiatow i
urzadzen.

3. Likwidacja zaplecza Wykonawcy:

a.
b.

likwidacja zaplecza Wykonawcy,
oczyszczenie terenu.

KOSZTY ZAWARCIA UBEZPIECZEN NA ROBOTY BUDOWLANE

Koszty zawarcia ubezpieczen ponosi Wykonawca.

KOSZTY POZYSKANIA ZABEZPIECZENIA WYKONANIA | WSZYSTKICH
WYMAGANYCH GWARANCJI

Koszty pozyskania Zabezpieczenia wykonania i wszystkich wymaganych Gwarancji ponosi
Wykonawca.
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Specyfikacja Techniczna powotuje sie na normy, instrukcje i przepisy prawa. Jezeli tego nie
okreslono, nalezy przyjmowac ostatnie wydania dokumentéw oraz biezgce aktualizacje. Od
Wykonawcy Zamawiajgcy bedzie wymagat spetnienia ich zapisow i wymagan w trakcie
realizacji Robot.

Zgodnie z ustawg o normalizacji z dnia 12.09.2002 r, (Dz. U. Nr 169, poz. 1386, 2002 r. )
stosowanie Polskich Norm jest dobrowolne poza normami wymienionymi w Rozporzgdzeniu
Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 15 lutego 2002 r. w sprawie wprowadzenia
obowigzku stosowania Polskich Norm dotyczacych ochrony przeciwpozarowej (Dz.U.2002, nr
18, poz. 182)

W takich warunkach normy nalezy traktowaé¢ jako materiat informacyjny i wskazowki dla
Wykonawcy. Ze wzgledu na specyfike robdt ustala sie jednak, ze normy oraz akty prawne
dotyczgce przedmiotowych robét bedg dla Wykonawcy obowigzkowe w stosowaniu
réownorzednie z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjg Techniczng, poleceniami Inspektora,
wymogami montazu, transportu, magazynowania, itp. podanymi przez Producentéw oraz
Dokumentacjami Techniczno-Ruchowymi urzgdzen.

ST-01 ROBOTY POMIAROWE | PRACE

GEODEZYJNE

PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (SST)
Specyfikacja Techniczna ST-01 — Roboty Pomiarowe i Prace Geodezyjne odnosi sie do
wymagan wspolnych dla poszczegdlnych specyfikacji wykonania i odbioru robot.

ZAKRES STOSOWANIA
Specyfikacje Techniczng jako cze$¢ Dokumentoéw Przetargowych i Umowy, nalezy odczytywac |
rozumie¢ w odniesieniu do zakresu robot przedstawionego ponizej.

ZAKRES ROBOT OBJETYCH

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu
trasy kanalizacji sanitarnej oraz potozenia obiektéw.

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

W zakresie robét pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
wchodza:

a. sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi
trasy punktéw wysokosciowych,
b. uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
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c. wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d. wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e. zastabilizowanie punkdéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robo6t (WTWOR) i
postanowieniami Umowy.
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i

kohcowy punkt trasy.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami zawartymi w ST-00 ,Wymagania ogolne”

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne”

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskania i sktadowania podano
w ST-00 ,Wymagania ogolne”

RODZAJE MATERIALOW

Do utrwalenia gtéwnych punktéw trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane
umieszczone poza granicg robot ziemnych w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
mie¢ srednice od 0,15+0,20 m i dlugosci od 1,5+1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow utrwalanych w nawierzchni bolce stalowe o $rednicy
5 mm i dtugosci od 0,04+0,05 m.

,Swiadki” powinny mieé dtugosé okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

Do odtworzenia sytuacyjnej trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujgcy
sprzet:

a. teodolity lub tachimetry,

b. niwelatory, dalmierze, tyczki,

c. faty, tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowaé
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
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Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogéine”

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogolne”

ZASADY WYKONYWANIA PRAC POMIAROWYCH

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami GUGIK
(od I =VII).

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca ma przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot. Prace
pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowacé Inspektora Nadzoru o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtdwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny
by¢ usuniete na koszt Wykonawcy.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okresdlone w dokumentaciji projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy nie mogg byc¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru. Punkty wierzchotkowe, punkty
gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w
sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne do prawidtowej realizacji robét nalezg do
obowigzkow Wykonawcy.

SPRAWDZENIE WYZNACZENIA PUNKTOW GLOWNYCH OSI TRASY |
PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty,
przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy
punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500m.

Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy kanalizacji w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio
zmniejszona zaleznie od jego konfiguracji. Repery robocze nalezy zatozyé poza granicami robét
zwigzanych z wykonaniem trasy kanalizacji i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze
mozna wykorzystaé punkty state na stabilnych istniejgcych budowlach wzdtuz trasy kanalizacji.
W przypadku braku takich punktow repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie, w sposéb
wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
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Rzedne reperéw roboczych nalezy okresli¢ z takg doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzedne;.

ODTWORZENIE OSI TRASY

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej okreslonej w dokumentacji projektowej. O$ trasy
powinna by¢ wyznaczona w gtéwnych punktach i w punkach posrednich w odlegtosci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej trasy w stosunku do dokumentacji projektowe]
nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z
dokfadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentac;ji
projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w
niniejszej SST. Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca
robét zastgpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi umieszczonych poza granicg robot.

OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w ST-00 ,Wymagania ogolne”

KONTROLA JAKOSCI PRAC POMIAROWYCH

Kontroleg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (od I+VIl) zgodnie z wymaganiami.

OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru robot podano w ST-00 ,Wymagania ogoine”

SPOSOB ODBIORU ROBOT

Odbidr roboét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokdtu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru.

1.Instrukcja techniczna 0-1.  Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2.Instrukcja techniczna 0-3.  Ogolne zasady kompletowania prac geodezyjnych.
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3.Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978
4.Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK.
5.Instrukcja techniczna Kg.  Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK.
6.Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK.
7.Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983
8.Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

ST-02 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Specyfikacja Techniczna ST-02 — Roboty Ziemne odnosi sie do wymagan wspodlnych dla
poszczegoélnych specyfikacji wykonania i odbioru robot.

ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacje Techniczng jako cze$¢ Dokumentdéw Przetargowych i Umowy, nalezy odczytywac |
rozumie¢ w odniesieniu do zakresu robét przedstawionego ponize;j.

ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
budowy system kanalizacji i obejmuja:

wykopy,
odwodnienie wykopu,

warstwy filtracyjne, podsypki i nasypy,

wykonanie warstwy filtracyjnej,

podktad zwirowo-piaskowy (wymiana gruntu) pod obiekty liniowe,
zasypki,

transport gruntu.

2. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robé6t (WTWOR) i
postanowieniami Umowy.

@ ~pooop

Uzyte w ST-02 wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.Wykopy liniowe — wykopy o szerokosci 1,6+2,5m o scianach pionowych,
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2.Wykopy jamiste — wykopy o gtebokosci do 6 m, ktérego powierzchnia jest dostosowana
do potrzeb rozwigzan projektowych,

3. Gltebokos¢ wykopu — réznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w
osi wykopu,

4. Wykop plytki — wykop, ktérego gtebokos¢ jest mniejsza niz 1,0m,

5.Wykop sredni — wykop, ktérego gtebokos¢ jest zawarta w granicach od 1,0+3,0m,

6.Wykop gteboki — wykop, ktérego gtebokos¢ przekracza 3,0m.

7.0dktad — miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopdéw a niewykorzystanych do budowy.

8.Umocnienie $cian wykopu — zgodnie z wymaganiami przepiséw BHP gwarantujgce
petne bezpieczehstwo wykonywania robét, dostosowane do gtebokosci wykopu i rodzaju
gruntu,

9.Zasypanie wykopu — zasypanie wykopu po utozeniu w nim kanalizacji sanitarnej,
obiektow oraz pozostatych sieci i urzadzen.

Pozostate wymagania podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi Polskimi
Normami i z definicjami podanymi w ST-00 ,Wymagania ogolne”

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce Roboét podano w ST-00 ,Wymagania ogoélne”

3. MATERIALY

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskania i skladowania podano w ST-00
~Wymagania ogodine”

WYMAGANIA SZCZEGOLOWE

Przy wykonywaniu robot ziemnych, zwigzanych z wykonaniem wykopdw, materiaty wystepujg
jako zabezpieczenie skarp wykopow i elementy odwodnienia.

Do umocnienia scian wykopdéw nalezy stosowacé nastepujgce materiaty:

a. grodzice stalowe zgodne z dokumentacjg projektowg i odpowiadajgce wymaganiom
norm: PN-EN 12063:2001, PN-EN 10248-1:1999, PN-EN 10248-2:1999, PN-EN
10249-1:2000, PN-EN 10249-2:2000,

b. pale szalunkowe zgodne z dokumentacjg projektowa,

c. inne elementy umacniajgce sciany wykopdéw za zgodg Inzyniera,

d. elementy usztywniajgce i rozpierajgce z ksztattownikow stalowych,

Do zabezpieczenia skarp wykopdw nieobudowanych nalezy stosowac nastepujgce materiaty:

a. geowtokniny odpowiadajgce wymaganiom normy PN-EN 13252:2002,

b. czarne folie budowlane o grubosci min. 0,2mm.

Do podbudowy i zasypki rur kanalizacyjnych nalezy stosowaé nastepujgce materiaty:

a. podsypka pod rury (grubos¢ warstwy 20 cm lecz nie mniej niz 25% $rednicy rury)
zageszczonej mechanicznie: piaski drobnoziarniste d < 2mm,

b. obsypka rur (grubos$¢ warstwy 30 cm ponad wierzch rury): piaski drobnoziarniste o
d<2mm,

c. zasypka rur: grunt rodzimy,
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d. materialy muszg by¢ zgodne z PN-EN-1610:2002, PN-S-02205:1998.
Do zabezpieczenia istniejacych kabli energetycznych i linii telefonicznych krzyzujgcych sie z
projektowanymi kanatami nalezy stosowac nastepujgce materiaty:

a. rury typu o dt. 1,0m, 4,0m,

4. SPRZET

OGOLNE WYMAGANIA | USTALENIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 ,Wymagania ogdéine”

SPRZET DO ROBOT ZIEMNYCH

Wykonawca przystepujgcy do wykonywania robot ziemnych powinien wykazac sie mozliwoscig
korzystania z nastepujacego sprzetu:

zurawie budowlane samochodowe,

koparki,

spycharki kotowe lub gasienicowe,

sprzet do zageszczania gruntu,

wciggarka reczna, mechaniczna,

samochodd skrzyniowy,

samochod samowytadowczy.

Wykorzystanie sprzetu do robét ziemnych:

odspajanie i wydobywanie gruntu: koparki, tadowarki, itp.

Jednoczesne wydobywanie i przemieszczanie gruntéw: koparko-spycharki,

transport mas ziemnych: samochody samowytadowcze,

zageszczanie gruntu: ubijaki, ptyty wibracyjne, itp.,
. W przypadku wystgpienia wod gruntowych:

igtofiltry,

pompa do odwadniania wykopow,

agregaty pompowe,

agregat pragdotworczy.

5. TRANSPORT

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

AT O3 TFTISQ@ Q0O

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne”

SZCZEGOLOWE WYMAGANIA

Materiaty z wykopow mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, dopuszczonymi do
wykonywania zamierzonych robét. Urobek nalezy rozmiesci¢ rownomiernie na catej powierzchni
tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem. Wszelkie zanieczyszczenia lub
uszkodzenia drég publicznych i dojazdéw do terenu objetych robotami Wykonawca bedzie
usuwat na biezgco i na wiasny koszt.

6. WYKONANIE ROBOT
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OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w ST-00 ,Wymagania ogoélne”

SPRAWDZENIE ZGODNOSCI WARUNKOW TERENOWYCH Z
PROJEKTOWANYMI

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopow, nalezy sprawdzi¢ zgodnosc¢ rzednych terenu
z danymi podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykona¢ kontrolny pomiar sytuacyjno-
wysokosciowy. W trakcie realizacji wykopow konieczne jest kontrolowanie warunkéw gruntowo-
wodnych w nawigzaniu do badan geologicznych.

W przypadku wystgpienia odmiennych warunkéw gruntowo-wodnych od uwidocznionych w
dokumentacji projektowej Wykonawca powinien powiadomié o tym fakcie Inspektora Nadzoru i
Projektanta oraz wstrzymac prowadzenie robot, jezeli dalsze ich prowadzenie moze wpltynaé na
bezpieczenstwo robot. Zgode na wznowienie robot wydaje Inspektor Nadzoru na Wniosek
Wykonawcy po przedfozeniu przez Wykonawce:

a. opinii Projektanta co do sposobu dalszego prowadzenia robét oraz wprowadzenia
ewentualnych zmian projektowych,

b. ewentualne zmiany projektowe lub zmiany technologiczne wykonania obcigzajg
Wykonawce.

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

Przed rozpoczeciem robodt zwigzanych z utozeniem kanalizacji powinno by¢é wykonane
przygotowanie terenu pod realizacje zadania inwestycyjnego.

Przed rozpoczeciem robot prowadzonych w pasie ulic i skrzyzowan kanalizacji z infrastrukturg
(linie teletechniczne, sieci energetyczne, gazociggi, wodociagi, kanalizacje, itp) Wykonawca
powiadomi zarzgdzajgcych wymienionymi sieciami o zamiarze prowadzenia robot w celu
uzgodnienia nadzoru nad robotami.

W czasie prowadzenia robot ziemnych wykopy nalezy zabezpieczy¢ barierkami zaopatrzonymi
w Swiatta koloru zo6ttego zapalone od zmierzchu do switu. W czasie przerw w robotach wykopy
nalezy przykry¢ wypraskami stalowymi.

Roboty ziemne zwigzane z wykonywaniem wykopow nalezy poprzedzi¢ wykonaniem
przekopdéw kontrolnych w celu zlokalizowania infrastruktury podziemnej w rejonie prowadzonych
robét. Urzgdzenia usytuowane w najblizszym sgsiedztwie wykopow nalezy zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniem. Sposéb zabezpieczenia powinien byé zgodny z dokumentacjg projektows, a
jezeli dokumentacja projektowa nie zawiera takiej informacji to sposéb zabezpieczenia powinien
by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Przed rozpoczeciem i w trakcie wykonywania robot ziemnych nalezy wykonywaé pomiary
geodezyjne. Warunki wykonania prac geodezyjnych zawarto w ST 02 ,Roboty pomiarowe i
prace geodezyjne”

ZASADY PROWADZENIA ROBOT ZIEMNYCH

W trakcie prowadzenia prac budowlanych Wykonawca zobowigzany jest uwzgledni¢ ochrone
srodowiska na obszarze prowadzenia prac, a szczegoélnosci ochrone gleby, zieleni, naturalnego
uksztattowania terenu i stosunkéw wodnych (Ustawa z dnia 27.04.2001r. Prawo ochrony
Srodowiska — Dz. U. Nr 62 poz. 627 z pdzniejszymi zmianami). Roboty ziemne powinny byc¢
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wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu ponizej projektowanego poziomu
posadowienia.

Wszystkie roboty ziemne nalezy wykonywac¢ zgodnie z Polskg Normg ,Roboty ziemne. Wykopy
otwarte dla przewoddéw wodociggowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania” PN-
B 10736:1999 oraz PN-EN 1610.

Projektuje sie wykopy waskoprzestrzenne umocnione szalunkami systemowymi. Do szalowania
wykopow przewidziano zastosowanie systemowych obudéw szalunkowych o min.
wytrzymatosci na parcie gruntu 50kN/m2.

Szalowanie wykopow przy lokalizacji, gdzie wystepujg zagrozenia konstrukcyjne (w poblizu
obiektéw budowlanych), wobec niebezpieczenstwa osiadania, wymaga dokonania obliczen
szczegotowych i zastosowania odpowiedniej diugosci ptyt i rozpér. Z uwagi na wzrost sit tarcia i
adhezji wzdtuz scian obudowy wykopu wraz ze zwiekszaniem gtebokosci wykopow zaleca sie,
aby dla wykopéw o gtebokosci do 4 m stosowaé obudowy typu ,boks”.

Wykop w obrebie skrzyzowan z istniejgcym uzbrojeniem oraz 20 cm ponad projektowang
rzedng dna wykopu wykonywac recznie bezposrednio przed utozeniem rur. Nie wolno dopusci¢
do naruszenia gruntu rodzimego.

Grunt z pozostatych wykopow wybiera¢ mechanicznie. Grunt rodzimy, o objetosci zastgpionej
podsypka i obsypkg ochronng rur oraz warstwg wysokosci podtoza drogowego (pod jezdnig i
pod chodnikami), nalezy wywiez¢ na skfadowisko.

Miejsca wykonania rob6t ziemnych i montazowych nalezy zabezpieczy¢ zgodnie z przepisami
(specyfikacje techniczne wykonania i odbioru) poprzez oznakowanie, ustawienie barier,
przykrycie i oswietlenie na okres nocy.

Nie nalezy wykonywac¢ wykopow duzo wczesniej przed uktadaniem rur, wykop rozpoczynac od
najnizszego punktu.

W przypadku koniecznosci wymiany gruntu nalezy uzgodni¢ szczegdty z Inspektorem Nadzoru.
Os przewodu w wykopie powinna by¢ wytyczona i oznakowana.

Jezeli istnieje potrzeba wchodzenia miedzy rure a sciane wykopu lub jego szalunku, nalezy
zapewni¢ minimalng przestrzen roboczg, ktéra dla DN < 700 mm wynosi 0,35 m.

Jesli istnieje potrzeba wchodzenia miedzy, np.: studzienke kanalizacyjng a sciane wykopu
minimalna przestrzen robocza powinna wynosi¢ 0,5 m.

Minimalna przestrzen robocza miedzy rurg a $ciang wykopu lub jego szalunkiem

Srednica nominalna rury | Minimalna wielko$é przestrzeni roboczej
- cm
DN <350 25
350 < DN =700 35
700 < DN = 1200 45
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DN > 1200 50

Statecznos$¢ wykopu powinna by¢ zabezpieczona przez:
a. zastosowanie odpowiedniego oszalowania wykopdéw o $cianach pionowych;
b. utrzymanie odpowiedniego kata nachylenia Scian wykopow ze skarpami.

Wykopy o $cianach pionowych mozna wykonywaé bez oszalowania o gtebokosci wiekszej niz 1
m, lecz nie wiekszej od 2 m, jesli tak okresla dokumentacja geologiczno-inzynierska. Dopuszcza
sie niestosowanie oszalowania wykopow o $cianach pionowych o gtebokosci nie wiekszej niz 1
m w gruntach zwartych w przypadku nieobcigzenia terenu przy wykopie w pasie o szerokosci
réwnej gtebokosci wykopu.

Jesli wzdluz wykopu odbywa sie komunikacja, to powinna by¢ zastosowana odpowiednia
obudowa. Warunek taki powinien by¢ réwniez spetniony, jesli w obrebie klina odtamu scian
wykopu okreslonego wg PN-EN 1610, znajdujg sie fundamenty budowli posadowionej powyzej
dna wykopu.

Spadek dna wykopu powinien by¢ zgodny z projektem. W dnie wykopu powinny by¢ wykonane
zagtebienia pod ztgczki.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu krzyzujgce sie lub
biegngce rownolegle z wykopem nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami i zapewni¢ ich
eksploatacje. Skrzyzowania z istniejgcymi kablami energetycznymi i telefonicznymi
zabezpieczy¢ rurami typu odt L =1,0+4,0 m (dtugosci wg projektow poszczegdlnych
tras)

Roboty ziemne w zblizeniach z istniejgcym gazociggiem oraz przewodami energetycznymi i
telekomunikacyjnymi wykonywac recznie.

Sposéb zabezpieczenia zgodnie z odpowiednimi normami tj. PN-91/M-34501 dla gazociggow i
PN-76/E-05125 dla kabli energetycznych.

Wykopy zabezpieczy¢ barierkami do wysokosci 1,0 m, a nocg wykop powinien byé oswietlony
Swiattami ostrzegawczymi.

Wykop powinien by¢ realizowany bezposrednio przed utozeniem rur. Wyprofilowanie dna
wykopu zgodnie z ksztattem rury oraz projektowanym spadkiem nalezy wykonaé bezposrednio
przed utozeniem rury kanatowej.

W przypadku napotkania na grunty zwarte, nalezy wykop wykonac¢ o gtebokosci 0,20 m ponizej
projektowanej rzednej spodu kanatu z wykonaniem podsypki z piasku bez grud i kamieni i jej
zageszczeniem.

Wskazane jest by wykop byt wykonywany mozliwie krotkimi odcinkami i natychmiast
zasypywany po utozeniu rur.

Podczas montazu przewodu, wykop powinien by¢ odwodniony i zabezpieczony przed
zalewaniem przez wody opadowe. W przypadku wystgpienia wody gruntowej powyzej dna
wykopu nalezy zapewni¢ odwodnienie wykopu na czas robo6t, natomiast przewod nalezy
zabezpieczy¢ przed ewentualnym wyptynieciem.

Sciany wykopdw nalezy tak uksztattowaé lub obudowaé, aby nie nastgpito obsuniecie sie
gruntu.

NIEDOPUSZCZALNE JEST UKLADANIE RUR W GRUNCIE NAWODNIONYM.
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PODSYPKA | ZASYPKA

Ze wzgledu na

Zlokalizowanie odcinkéw kanatu w pasie istniejgcych jezdni, nalezy zapewnié

szczegolng dbatos¢ przy zasypywaniu wykopow. Zasyp powinien by¢ zageszczony a wynik

potwierdzony b
Grunt uzyty do
PN-B-03020.

adaniami.
zasypki wykopu powinien odpowiada¢ wymaganiom projektowym wg

Wypetnienie wykopu sktada sie z dwdch etapow:

| etap —

Il etap

jest to staranne wypetnienie strefy ochronnej rury PVC piaskiem warstwami o
grubosci nie wiekszej niz 15 cm. Po wykonaniu jej do potowy wysokosci rury
nalezy ubija¢ dalszymi warstwami w kierunku od $cian wykopu do rurociggu.
Jednoczesnie z wykonywaniem poszczegodinych warstw nalezy ,podnosi¢”
umocnienie klatkowe wykopu. Obsypka ochronna musi siegaé 30 cm ponad
wierzch rur. Strefy 10 cm po bokach rur i 30 cm bezposrednio nad rurg nalezy
bezwzglednie zageszczac recznie. Wskaznik zageszczenia gruntu w jezdni
powinien wynosi¢ 1s=0,98 we wszystkich punktach badania i na wszystkich
gtebokosciach do rzednej 20 cm powyzej przewodu. Wskaznik zageszczenia
obsypki ochronnej pod chodnikami powinien wynosi¢ 0,95, pod zielencami
0,85.

Po zakonczeniu | etapu nalezy przeprowadzi¢ kontrole stopnia zageszczenia
przez uprawniong jednostke geotechnicza.

— jest to wypetnienie nad strefg ochronng. W tej strefie mozna zageszczaé
mechanicznie warstwami grubosci 20 do 30 cm.

Zageszczenie pod jezdnig wykona¢ zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng
Wykonania i Odbioru Robét w zaleznosci od kategorii drogi:

Wymagane wartosci wskaznika zageszczenia | i wtornego modutu odksztatcenia E,:

Usytuowanie wykopu Is [min.] E, [min.] E,/E; [max]

1. Pas drogowy ( z wylaczeniem: trawnikéw
nieprzylegajacych do jezdni, trawnikéw
oddzielonych kraweznikiem od jezdni):

1.1 KR1 do KR3 i tereny prywatne utwardzone

(m.in.chodniki

a) Warstwa gorna migzszosci 1,2 m

, drogi, place itp.):

1,00 100 2,2

b) Warstwa dolna - do dna wykopu 0,97 60 2.5
1.2. KR4 do KR6:
a) Warstwa gorna migzszosci 0,20 m 1,03 120 2,0
b) Warstwa posrednia migzszosci 1,0 m 1,00 100 2,2
c) Warstwa dolna — do dna wykopu 0,98 60 2,5
2. Pas drogowy — inne elemnty niz w pkt. 1 oraz
rowy i tereny prywatne nieutwardzone 0,95 30 2,8

W pasie drogowym do zasypki nalezy uzy¢ odpowiedniego piasku. Uprawniona jednostka

geotechniczna winna kontrolowac stopien zageszczenia.
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ODWODNIENIE WYKOPOW

Na trasie projektowanej kanalizacji i pompowni wystepujg wody gruntowe powyzej dna kanatu i i
pompowni.
Skutecznym sposobem obnizenia zwierciadta wody gruntowej jest zastosowanie instalacji
igtofiltrow sktadajacej sie z zestawu pompowego i igtofiltrow.
Gtebokos¢ wyptukiwania igtofiltrow wynika z koniecznosci obnizenia zwierciadta wody gruntowej
min 0,5 m ponizej dna wykopu, jednak nie gtebiej jak do warstwy gruntéw nieprzepuszczalnych.
Z uwagi na wysoki poziom wody gruntowej przyjeto:

a. dla gtebszych odcinkéw wykopu igtofiltry usytuowane po obu stronach wykopu,

b. dla ptytszych odcinkow igtofiltry usytuowane po jednej stronie wykopu.
Odwodnienia wykopow zestawami igtofiltréw usytuowanymi po obu stronach wykopéw
przewiduje sie dla odcinkéw kanatu zagtebionych powyzej 2,0 m.
Niedopuszczalne jest pompowanie wody bezposrednio z wykopu. Odprowadzenie wod do
istniejgcych zbiornikdw naturalnych i urzadzen odwadniajgcych musi by¢ poprzedzone
uzgodnieniami z odpowiednimi instytucjami.
Odprowadzenie wdd do odbiornika z odwadnianych odcinkow nalezy uzgodnic z Inspektorem
Nadzoru.

Odtworzenie nawierzchni zgodnie z warunkami wydanymi przez wiasciciela drogi.

TOLERANCJA WYKONYWANIA WYKOPOW

Dopuszczalne odchytki w wykonywaniu wykopdw wynosza:
a. dla szerokosci wykopu +/- 3,0 cm,
b. dlarzednej dna w dowolnym punkcie +/- 2,0 cm
c. dla odchylenia osi wykopu +/- 3,0 cm.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne”

BADANIA | POMIARY W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT ZIEMNYCH

Sprawdzenie wykonywania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej. W czasie kontroli nalezy
ZWrocic¢ szczegolng uwage na:
a. zgodnos¢ wykonywania robét z dokumentacja,
b. prawidtowos¢ wytyczenia robét w terenie,
przygotowanie terenu,
zapewnienie statecznosci scian wykopow,
rodzaj i stan gruntu w podtozu,
doktadnos$¢ wykonania wykopéw,
zageszczanie zasypanego wykopu.

@~oao

Ocena poszczegdlnych etapéw robot powinna by¢ potwierdzana wpisem do Dziennika Budowy.

BADANIA DO ODBIORU ROBOT ZIEMNYCH
1.Minimalna czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw:
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a. Pomiar szerokosci dna:
Pomiar tadmg, szablonem w odstepach co 200m na prostych, co 50m w miejscach,
ktore budzg watpliwosci,
b. Pomiar spadku podtuznego dna:
Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200m oraz w punktach watpliwych.
c. Badanie zageszczenia gruntu:
Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej warstwy.
2.Szerokosc¢ dna
Szerokos¢ dna nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +/-3,0cm,
3.Spadek podtuzny dna
Spadek podtuzny dna sprawdzany przez pomiar niwelatorem rzednych wysokosciowych,
nie moze dawac réznic w stosunku do rzednych projektowanych wiekszych niz -1,0 +
+1,0cm.
4.Zageszczenie gruntu
Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/89-31-12[7] powinien by¢
zgodny z zatozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. Zageszczenie gruntu badane
bedzie sondg typu lekkiego i dodatkowo pierwszy metr od powierzchni terenu prébg
Proctora.

8. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady dotyczgce obmiaru robét podano w ST-00 ,Wymagania ogdine”

9. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady dotyczgce odbioru robét podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne”

Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem wykopow uznaje sie za wykonane zgodnie z
dokumentacjg projektowg, niniejszej ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji podanych w dokumentacji projektowej daty wyniki

pozytywne.

10.PODSTAWA PLATNOSCI

Wykonanie robot obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

wyznaczenie zarysu wykopu,

wykonanie umocnienia scian wykopu przez wbicie lub wwibrowanie Scianek

szczelnych wraz z wykonaniem elementdw usztywniajgcych i rozpierajgcych oraz ich

obcieciem lub wyciggnieciem,

e. wykonanie umocnienia scian wykopu palami szalunkowymi lub innymi elementami do
umocnienia $cian wykopdw wraz z elementami usztywniajgcymi i rozpierajgcymi oraz
ich wyciggnieciem,

f. odspojenie gruntu ze ztozeniem na odktad lub zatadowaniem na samochody i
odwiezieniem na miejsce odwozenia mas ziemnych,

g. odwodnienie wykopu,

h. utrzymanie wykopu,

i. przeprowadzenie niezbednych pomiaréw i badan wymaganych ST lub zleconych
przez Inspektora Nadzoru,

j-  wykonanie, a nastepnie rozebranie drég dojazdowych,

oo oW
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k. rozebranie i odtworzenie ciggdéw komunikacji pieszej oraz drog jezdnych,
[. oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.

11.PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow.

PN-EN 1997-2:2009 Eurokod 7. Projektowanie geotechniczne. Czes¢ 2: Rozpoznanie i

badanie podtoza gruntowego

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdine.

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

PN-EN 12063:2001  Wykonawstwo specjalnych robét geotechnicznych. Scianki szczelne.

PN-EN 10248-1:1999 Grodzice walcowane na gorgco ze stali niestopowych. Techniczne

warunki dostawy.

PN-EN 12048-2:1999 Grodzice walcowane na gorgco ze stali niestopowych. Tolerancje
ksztattu i wymiardw.

PN-EN 10249-1:2000 Grodzice ksztattowane na zimno ze stali niestopowych. Techniczne

warunki dostawy.

PN-EN 10249-2:2000 Grodzice ksztaltowane na zimno ze stali niestopowych. Tolerancje

ksztattu i wymiarow.

PN-EN 13252:2002  Geotekstylia i wyroby pokrewne. Witasciwosci wymagane w odniesieniu

do wyrobow stosowanych w systemach drenarskich.

PN-EN 13043:2004  Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen

stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

PN-EN 12591:2009 Asfalty i lepiszcza asfaltowe. Wymagania dla asfaltéw drogowych

Inne dokumenty

Ustawa z dnia 1 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r., Nr 207,

poz. 2016; z pdzniejszymi zmianami),

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r., Nr 92, poz. 881),

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002 r. Nr 166,

poz. 1360, z pézniejszymi zmianami),

Ustawa z dnia 21.04.2001 r. o odpadach (Dz. U. z 2001 r. Nr 62, poz. 628, z pdzniejszymi zm.),

Ustawa z dnia 21.04.2001 r. Prawo ochrony Srodowiska (Dz. U. z 2001 r. Nr 62, poz. 621,

Z pOzniejszymi zmianami),

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 10.09.1998 r. w sprawie

warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budowle kolejowe i ich usytuowanie (Dz. U.

21998 r. Nr 151, poz. 981),

Warunki techniczne dla kolejowych obiektéw inzynieryjnych,

Warunki techniczne utrzymania podtorza kolejowego.

Rozporzgdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999r. w sprawie

warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé¢ drogi publiczne i ich usytuowanie, (Dz. U.

Nr 43, poz. 430).
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ST-03 ROBOTY MONTAZOWE

1. WSTEP

PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Specyfikacja Techniczna ST-03 — Roboty montazowe odnosi sie do wymagan wspélnych dla
poszczegodlnych specyfikacji wykonania i odbioru robot

ZAKRES STOSOWANIA

Specyfikacje Techniczng jako czes¢ Dokumentow Przetargowych i Umowy, nalezy odczytywac |
rozumie¢ w odniesieniu do zakresu robét przedstawionego ponizej.

ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét montazowych
system kanalizaciji.

OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét (WTWOR) i
postanowieniami Umowy.

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.Kanalizacja sanitarna — sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzania
Sciekéw sanitarnych.

2.Infiltracja — przenikanie wod gruntowych do przewodu kanalizacyjnego.

3.Kolektor gtéwny — kanat przeznaczony do zbierania $ciekéw z kanatéw bocznych oraz z
kanatéw zbiorczych i odprowadzania ich do odbiornika.

4.Kolektor zbiorczy — kanat przeznaczony do zbierania Sciekow z co najmniej dwdch
bocznych.

5.Kineta — koryto przeptywowe w dnie studzienki kanalizacyjnej.

6.0drzuty boczne — odcinki sieci od kolektora gtbwnego do granicy nieruchomosci
gruntowej.

7.Studzienka przelotowa — studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatamaniach osi
kanatu w planie, na zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach prostych.

8.Studzienka pofaczeniowa — studzienka kanalizacyjna przeznaczona do tgczenia co
najmniej dwoch kanatow doptywowych w jeden kanat doptywowy.

9.Studzienka przepadowa (kaskadowa) - studzienka kanalizacyjna przeznaczona do
tgczenia co najmniej dwdch kanatéw doptywowych o réznym zagtebieniu w jeden kanat
doptywowy.

10. Studzienka bezwilazowa (Slepa) — studzienka kanalizacyjna przykryta stropem bez
otworu wtazowego, spetniajgca funkcje studzienki potgczeniowej.

11. Powierzchnia zwilzona - wewnetrzna powierzchnia przewodéw i studzienek
kanalizacyjnych objetych badaniem szczelnosci.
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1.Przylacze kanalizacyjne — odcinek przewodu tgczgcego wewnetrzng instalacje
kanalizacyjng w nieruchomosci odbiorcy ustug z siecig kanalizacyjng, za pierwsza
studzienka, liczgc od strony budynku, a w przypadku jej braku do granicy nieruchomosci
gruntowej.

12. Sie¢ kanalizacyjna — ukifad potgczonych przewodow kanalizacyjnych i obiektow
inzynierskich, przeznaczona do odprowadzania s$ciekow bytowo-gospodarczych i
przemystowych.

13. Wlaz kanatowy — element Zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek
rewizyjnych umozliwiajgcych dostep do urzadzen kanalizacyjnych,

14. Metody bezwykopowe — budowa przewodu przeciskiem lub przewiertem.

15. Wyposazenie pompowni — zespoty pompowe, instalacje i pomocnicze urzadzenia
techniczne, przeznaczone do przepompowywania $ciekdw z poziomu nizszego na
wyzszy.

16. Inne okreslenia i definicje zgodnie z normg PN-EN 752-1.

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w ST-00 ,Wymagania ogéine”

2. MATERIALY

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow dostarczanych na plac budowy oraz za ich wtasciwe sktadowanie i wbudowanie zgodnie
z zatozeniami PZJ.

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST-00 ,Wymagania ogdéine”

MATERIALY WYKORZYSTYWANE DO WYKONANIA ROBOT

Wszystkie materiaty przewidywane do wykorzystania bedg zgodne z postanowieniami Umowy i
poleceniami Inspektora Nadzoru w oznaczonym czasie przed wbudowaniem. Wykonawca
przedstawi do zatwierdzenia Inzynierowi szczegdtowe informacje dotyczgce zrédta wytworzenia
i wydobywania materiatdw oraz odpowiednie swiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do
obrotu i stosowania w budownictwie. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie
wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow dostarczanych na Teren Budowy oraz za ich
wiasciwe sktadowanie i wbudowanie. Wykonawca zobowigzany jest do zbierania dokumentac;ji
dostaw w postaci atestéw, Swiadectw jakoéci, specyfikacji, instrukcji obstugi i DTR, kart
gwarancyjnych, rysunkéw montazowych i tp.

KANALIZACJA, ELEMENTY UZBROJENIA

Nowoprojektowane kanaty grawitacyjne Dz200x5,9mm przewidziano z rur PVC, klasy SN 8
kN/m? o Sciance litej, dostarczanych o dtugosciach 2mb, 3 mb i 6 mb. Potgczenia rur PVC z
zastosowaniem uszczelek wargowych. Dtugosci, spadki i zagtebienia przewodow
przedstawiono w projekcie zagospodarowania terenu i na profilach podtuznych kanatéw. Z
uwagi na bardzo mate obcigzenia koncowych odcinkéw kanatéw grawitacyjnych, w trakcie
eksploatacji zaleca sie przeprowadzanie okresowego ptukania kanatéw.
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Nowoprojektowany przewodd ttoczny @110mm przewidziano z rur Dz110x6,6mm PE100,
SDR17, dostarczane w odcinkach. Spadki i zagtebienia przewodu przedstawiono na planie
sytuacyjnym oraz profilu podtuznym przewodu.

Odcinki sieci od kanatu gtéwnego do granic posesji zbudowane bedg z rur i ksztattek PVC klasy
»S 8 KN/m2 Dz160x4,7mm i Dz200x5,9mm, o $ciance litej tgczonych poprzez kielichy z
uszczelkami wargowymi. Odcinki sieci nalezy zaslepi¢ korkiem w granicach dziatek.

Studzienki rewizyjne z trzonowg rurg karbowang @425 mm i @600 mm, zgodnie z normg PN-B-
10729:1999, dopuszczenie do stosowania w sieciach kanalizacyjnych: aprobata techniczna
COBRTI ,Instal”’, dopuszczenie do stosowania w pasie drogowym: aprobata techniczna IBDiM,
odporno$¢ chemiczna tworzywowych elementow sktadowych (PE,PP,) zgodnie z ISO/TR
10358, odpornos¢ chemiczna uszczelek zgodnie z ISO/TR 7620. Wtgczenia do studzienek
tworzywowych: bezposrednio w kinete lub w rure trzonowg poprzez wkiadki in situ.

Studnie betonowe rewizyjne przelotowe, potgczeniowe i zasuw prefabrykowane &1200,
konstruowane wg PN-84/B-03264, PN-B-10729 z nastepujgcych elementow:

a. Dolna czes¢ wykonana jako monolit. Przytgczenia rur sg wykonane pod katem
wskazanym przez Wykonawce wg przedmiotowej dokumentaciji.

b. Kregi ze zintegrowang uszczelkg

Piyta pokrywowa z otworem na wtaz

d. Dla studzienek usytuowanych w chodnikach i zielehcach mozna zastosowaé zwezki
redukcyjne (konusy)

e. Pierscienie wyréwnawcze (pod wtaz) wysokosci 6 cm, 8 cm, 10 cm

f. Wtaz Zeliwny typu ciezkiego z pokrywg zebrowang o nosnosci: 40T (klasy D) z
wypetnieniem betonowym.

g. W drogach wykonac ptyty z pierscieniem odcigzajgcym.

o

Wytyczne wykonania pompowni ,Dworcowa”

Pompownie sieciowg Dworcowa”_proponuje sie zakupi¢ jako kompletne urzgdzenie, z dwiema
pompami zatapialnymi o wydajnosci ok. 12,0 dm®/s i wysoko$ci ttoczenia 0,08MPa kazda, z
osprzetem technologicznym i towarzyszgcym, oraz szafg sterowniczg i instalacjg elektryczng z
AKPiA pompowni, ujetymi w odrebnym opracowaniu.

Wytyczne dla zaméwienia pompowni przedstawiono w czesci rysunkowej - rys. 16.
W szczegolnosci nalezy spetni¢ nastepujgce wymagania i zalecenia:

- wykona¢ komore czerpng pompowni jako z kregow zelbetowych D=1,50m, usytuowanych w
gruncie

- przejscia rurociggow technologicznych przez $ciany wykonac jako szczelne, w miejscach
wskazanych na rysunku pompowni.

- wiazy i otwory montazowe do komory czerpnej wykonac¢ w miejscach i o wielkosciach
podanych na rysunku. Przykrycia otworéw wejsciowych i montazowych wyposazy¢ w
zamkniecia, zabezpieczajgce przed otwarciem przez osoby postronne.

- dla umozliwienia zejScia do pompowni przewidzie¢ drabine zej$ciowa,
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- w Scianach komory czerpnej przewidzie¢ otwory dla przejscia przewodu przepustéow
kablowych i wentylaciji.

- na wlotach kanatu do pompowni przewidzie¢ zasuwe kanatowg

Przed rozpoczeciem robot montazowych technologicznych, nalezy dokona¢ wyboru i zakupu
kompletnej pompowni $ciekdéw. a nastepnie sprawdzi¢ i ewentualnie zweryfikowaé¢ dtugosci
elementdw orurowania i ksztattek.

Wykonawca bezposrednio przed uruchomieniem obiektu jest zobowigzany do
opracowania instrukcji rozruchu, a po wykonaniu czynnosci rozruchowych do
opracowania instrukcji eksploatacji pompowni, z uwzglednieniem ewentualnych zmian.

Wiazy — zgodnie z dokumentacjg projektowa..

Kinety — zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Izolacja — zgodnie z dokumentacjg projektows.

Szalunki — do wykopow nalezy stosowac prefabrykowane systemy szalunkowe w postaci
obudéw stalowych.

Nalezy wykonac sciany wykopu jako pionowe z petnym szalowaniem.

Do szalowania wykopdéw do gtebokosci 4 m mozna zastosowaC boksy szalunkowe, dla
wiekszych gtebokosci nalezy stosowac obudowy stupowe, natomiast w przypadku skrzyzowan z
istniejgcym uzbrojeniem proponuje sie obudowy dylowe.

Parcie gruntu jest zwigzane z jako$cig gruntu. Dla przedmiotowego rodzaju gruntu (piasek, zwir)
parcie gruntu na gtebokosci 3 m nie przekracza 20 kN/m; 2,4 m — 25 kN/m2; 5 m — 30 kN/m?,
zatem system obudowy musi przenosic¢ co najmniej w/w obcigzenie.

Przewody nalezy ukfada¢ w wykopie odwodnionym i zabezpieczonym przed zalewaniem przez
wody opadowe.

W przypadku konieczno$ci poszerzenia wykopu mozna zastosowac specjalne przedtuzki.

BETON

Beton powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-88/B-06250.

ZAPRAWA CEMENTOWA

Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501

PIASEK NA PODSYPKE | OBSYPKE RUR
Piasek na podsypke i obsypke rur powinien odpowiada¢ PN-87/B-01100 oraz PN-B-03020.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru szczegdétowe informacje dotyczgce zamawiania
lub wydobywania materiatdw i odpowiednie aprobaty techniczne lub sSwiadectwa badan
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia ciagtych badan okreslonych w ST w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczalnego zrodta spetniajg wymagania ST w
czasie postepu robot.
Pozostate materiaty budowlane powinny spetniac wymagania jakosciowe okreslone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi.

WARIANTOWE STOSOWANIE MATERIALOW
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Wymagania dotyczgce wariantowego stosowania materiatdw podano w ST-00
~Wymagania ogoine”

MATERIALY SZKODLIWE DLA OTOCZENIA

Wymagania dotyczgce materiatéw szkodliwych dla otoczenia podano w ST-00
~WVymagania ogdélne”

PRZECHOWYWANIE | SKLADOWANIE MATERIALOW

RURY Z TWORZYW SZTUCZNYCH ORAZ ZE STALI KWASOODPORNYCH

1. Nalezy chroni¢ przed uszkodzeniami pochodzacymi od podtoza, na ktéorym sg
skladowane Ilub przewozone, zawiesi transportowych, stosowania niewtasciwych
urzadzen i metod przetadunku.

2. Rury w prostych odcinkach, sktadowa¢ w stosach na rownym podfozu, na podktadach
drewnianych o szerokosci nie mniejszej niz 0,1 m i w odstepach 1 do 2 metréw.
Wysokoé¢ sktadowania nie powinna przekracza¢ 1 m.

3. Rury o réznych srednicach powinny by¢ sktadowane oddzielnie, a gdy nie jest to
mozliwe, to rury o wiekszych Srednicach i grubszych sciankach powinny znajdowac sie
na spodzie. To samo dotyczy ukfadania rur na $rodkach transportowych.

4. Sktadowanie rur w stosach powinno odbywaé sie na powierzchniach ptaskich z
zastosowaniem belek drewnianych, ktére powinny pokry¢ przynajmniej 50% powierzchni
sktadowania. Wysoko$¢ stosu nie powinna przekracza¢ 2,00 m.

5. Szczegolnie nalezy zwraca¢é uwage na zakonczenia rur i zabezpiecza¢ je ochronami
(kapturki, wktadki itp.).

6. Nie dopuszcza¢ do sktadowania w sposéb, przy ktorym mogly by wystgpic¢
odksztalcenia (zagiecia, zagniecenia itp.) - w miare mozliwosci przechowywac i
transportowa¢ w opakowaniach fabrycznych.

7. Nie dopuszczac do zrzucenia elementow.

Niedopuszczalne jest ,wleczenie" pojedynczych rur, wigzek lub kregéw po podtozu.

9. Zachowaé szczegdlng ostroznos¢ przy pracach w obnizonych temperaturach
zewnetrznych, poniewaz podatnos¢ na uszkodzenia mechaniczne w temperaturach
ujemnych znacznie wzrasta.

10. Transport powinien by¢ wykonywany pojazdami o odpowiedniej dtugosci, tak by wolne
konce wystajace poza skrzynie tadunkowg nie byly diuzsze niz 1 metr. Natomiast rury w
kregach powinny w cato$ci leze¢ na ptasko na powierzchni tadunkowe;j.

11. Ksztattki, ztgczki i inne materiaty powinny by¢ skladowane, w sposéb uporzadkowany, z
zachowaniem wyzej omawianych srodkdéw ostroznosci.

Tworzywa sztuczne majg ograniczong odpornos¢ na podwyzszong temperature i

promieniowanie UV, w zwigzku z czym nalezy chroni¢ je przed:

a. dlugotrwatg ekspozycjg stoneczng,
b. nadmiernym nagrzewaniem od zrodet ciepta.

©

KREGI
Sktadowanie kregdbw moze odbywaé sie na gruncie nieutwardzonym wyréwnanym, pod
warunkiem, ze nacisk przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa.
Przy sktadowaniu wyrobéw w pozycji wbudowania wysoko$¢ sktadowania nie powinna
przekracza¢ 1,8 m. Sktadowanie powinno umozliwi¢ dostep do poszczegdlnych stosow
wyrobow lub pojedynczych kregow.
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WLAZY | STOPNIE ZELIWNE

Sktadowanie wlazéw i stopni ztazowych moze odbywac sie na odkrytych sktadowiskach z dala
od substancji dziatajgcych korodujgco. Wiazy powinny by¢ posegregowane wg klas (typow).

KRUSZYWO

Sktadowisko kruszywa powinno byc¢ zlokalizowane jak najblizej wykonywanego odcinka
kanalizacji. Podtoze skladowiska powinno by¢é rowne, utwardzone 2z odpowiednim
odwodnieniem, zabezpieczajgce kruszywo przed zanieczyszczeniem w czasie jego
sktadowania i poboru.

Wszystkie materialy i urzadzenia przewidywane do wbudowania bedg zgodne =z
postanowieniami Umowy i ST. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca
przedstawi szczegotowe informacje dotyczace zrédta wytwarzania i wydobywania materiatéw
oraz odpowiednie $wiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w
budownictwie i prébki do zatwierdzenia Inspektorowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow dostarczanych na plac budowy oraz za ich wiasciwe sktadowanie i wbudowanie
zgodnie z zatozeniami PZJ.

3. SPRZET

Warunki ogoélne dotyczgce stosowania sprzetu podano w ST-00 ,Wymagania ogoine”
Ponadto do wykonania robét bedacych przedmiotem niniejszej ST nalezy stosowac
nastepujacy, sprawny technicznie sprzet:

a) zurawie budowlane samochodowe,

b) koparki podsiebierne,

¢) spycharki kotowe lub ggsienicowe,

d) wibromtoty do zapuszczania grodzic,

€) wciggarki mechaniczne,

f) zgrzewarki do muf elektrooporowych,

g) zgrzewarki do rur PE zgrzewanych doczotowo,

h) urzadzenie spawajgce do spawania w ostonie argonu,

i) agregat odwodnieniowy z zestawem igtofiltréw o wydajnosci min.150 m?/h,

j) pompy do odwadniania wykopow,

K) agregat pradotworczy,

4. TRANSPORT

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogélne”

SZCZEGOLOWE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

RURY Z TWORZYW SZTUCZNYCH (PVC, PE)
Rury w wigzkach muszg by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej diugosci.
Wytadunek rur w wigzkach wymaga uzycia podnosnika widtowego z ptaskimi widetkami lub
dzwignig z belkg umozliwiajgcg zaciskanie sie zawiesin na wigzce. Nie wolno stosowaé
zawiesin z lin metalowych lub tancuchéw. Gdy rury zatadowane teleskopowo (rury o mniejsze;j
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srednicy wewnatrz rur o wiekszej srednicy) przed roztadunkiem wigzki nalezy wyjaé rury
~wewnetrzne”.

Z uwagi na specyficzne wiasciwosci rur z tworzyw sztucznych nalezy przy transporcie
zachowywac nastepujgce dodatkowe wymagania:

a. przewoz rur moze by¢ wykonywany wytgcznie samochodami skrzyniowymi,

b. przewdz powinno sie wykonywac przy temperaturze powietrza -5°C do +30°C, przy
czym powinna by¢ zachowana szczegodlna ostroznosé przy temperaturach ujemnych z
uwagi na zwiekszong kruchos¢ tworzywa,

c. w przypadku rur z PVC, na platformie samochodu rury powinny leze¢ kielichami
naprzemianlegle, na podktadach drewnianych o szerokosci co najmniej 10cm i
grubosci co najmniej 2,5cm, utozonych prostopadle do osi rur,

d. wysokos$¢ tadunku na samochodzie nie powinna przekraczac 1,0m,

e. rury powinny byé zabezpieczone przed zarysowaniem przez podtozenie tektury falistej
i desek pod fancuchy spinajgce boczne $ciany skrzyn samochodu,

f. przy zatadowaniu rur nie mozna ich rzucaé ani przetaczac po pochyini,

g. przy dtugosciach wiekszych niz dtugos¢ pojazdu, wielkoS¢ zwisu rur nie moze
przekracza¢ 1,0m

h. ksztattki z tworzyw sztucznych nalezy przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach z
zachowaniem ostroznosci jak dla rur z tworzyw sztucznych.

KREGI

Transport kregow powinien odbywac sie samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle
do pozycji wbudowania. W celu usztywnienia utozenia elementéw oraz zabezpieczenia styku ze
Scianami srodka transportowego nalezy stosowac przektadki, rozpory i kliny z drewna, gumy lub
innych odpowiednich materiatdéw oraz ciegna z drutu do podktadéw lub zaczepdw na srodkach
transportowych.

Podnoszenie i opuszczanie kregdw nalezy wykona¢ za pomocg minimum trzech lin zawiesia
rozmieszczonych rownomiernie po obwodzie prefabrykatu.

WLAZY KANALOWE

Wiazy kanatowe mogg by¢ transportowane dowolnymi srodkami komunikacyjnymi. Wiazy
nalezy podczas transportu zabezpieczy¢ przed przemieszczaniem i uszkodzeniem. Wiazy typu
ciezkiego mogg by¢ przewozone luzem natomiast typu lekkiego nalezy uktada¢ na paletach po
10 sztuk i fgczy¢ tasmg stalowa.

MIESZANKA BETONOWA

Transport mieszanki betonowej (w tym warunki i czas transportu) do miejsca jej ukfadania nie
powinien powodowac:

a. segregacji sktadnikow,

b. zmiany sktadu mieszanki,

C. zanieczyszczenia mieszanki,

d. obnizenia temperatury przekraczajgcej granice okreslong w wymaganiach

technologicznych

Ponadto przy przewozie nalezy przestrzegaC przepisow obowigzujgcych w publicznym
transporcie drogowym i kolejowym.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetniaC wymagania przepisow ruchu
drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonywania robét podano w ST-00 ,\Wymagania ogélne”

Montaz przewodow z PVC wykonac w zakresie temperatur otoczenia od 0° do 30°C. Uktadanie
rur poza tym zakresem temperatur wymaga uzgodnienia technologii montazu z producentem.
Montaz przewodéw z PVC w temperaturze otoczenia nizszej od 0°C jest mozliwy. Jednakze z
uwagi na zmniejszong elastyczno$¢ tego materiatu w niskich temperaturach, zaleca sie
wykonywac potgczenia w temperaturze nie nizszej niz 0°C.

Minimalne wtasnosci fizyko-mechaniczne jakie powinny spetnia¢ rury PVC:

a. Woytrzymatos¢ na rozcigganie:

b. préba krétka do 3 minut 55 MPa

c. wartos¢ obliczeniowa 10 MPa

d. Wydtuzenie wzgledne przy zerwaniu 15%

e. Wspotczynniki rozszerzalnosci linowej 80x10° 1/°C

f.  Modut sprezystosci Younga:

g. krotkotrwaty, 1 minuta 3200 MPa
h. dtugotrwaty, 50 lat 1400 MPa

i. Temperatura miekniecia metodg Vicata B > 75°C.

Rury powinny by¢ dopuszczone do stosowania w obszarze pod konstrukcjami budowli
(drogami) - oznaczone i badane na jako UD.

Sposéb montazu przewodoéw powinien zapewnia¢ utrzymanie kierunku i spadkéw zgodnie z
dokumentacjg techniczng.

Opuszczanie i uktadanie przewodu na dnie wykopu moze odbywaé sie dopiero po
przygotowaniu podfoza. Przed opuszczeniem rur do wykopu nalezy sprawdzi¢ ich stan
techniczny - nie mogg mie¢ uszkodzen oraz zabezpieczy¢ je przed zniszczeniem poprzez
wprowadzenie do rur tymczasowych zamknie¢ w postaci zaslepek, korkow itp.

5.2. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

W ramach roboét przygotowawczych nalezy ustali¢ ostatecznie stan drzew i zieleni na trasie
projektowanego kanatu . Warunki usuniecia kolidujgcej zieleni wg ST-03.

Projektowana os$ kanatu powinna by¢ oznaczona w terenie przez geodete z uprawnieniami. O$
przewodu wyznaczy¢ w sposob trwaty i widoczny. z zatozeniem ciggéw reperdw roboczych.
Przed przystgpieniem do robdét ziemnych nalezy wykona¢ urzgdzenie odwadniajace,
zabezpieczajgce wykopy przed wodami opadowymi, powierzchniowymi lub gruntowymi.
Urzadzenie odprowadzajgce nalezy kontrolowac i konserwowac przez caty czas trwania robét.

5.3. ODWODNIENIE WYKOPOW

Szczegodtowe wymagania dotyczgce odwodnienia wykopéw podano w ST-03 ,,Roboty ziemne”

5.4. ROBOTY ZIEMNE

Szczegdbtowe wymagania dotyczgce wykonywania robét ziemnych podano w ST-03 ,Roboty
ziemne”.

5.5. MONTAZ RUROCIAGOW
W ramach montazu rurociggoéw nalezy wykonac:
a. podsypke pod rurociggi oraz zasypke zgodnie z wymaganiami dotyczgcymi wykonania
robét ziemnych ST 03
b. odwodnienie wykopow zgodnie z projektem ST-03 ,Roboty ziemne”.
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c. préby szczelnosci kanatéw
5.6. OGOLNE WARUNKI UKLADANIA KANALOW

Rury mozna opuszcza¢ do wykopu recznie lub w przypadku wiekszych srednic (0,80m) przy
uzyciu sprzetu mechanicznego.

Technologia budowy sieci musi gwarantowa¢ utrzymanie trasy i spadkow przewodéw.
Przewody kanalizacji sanitarnej nalezy utozy¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-92/B-10735.
Uktadanie odcinka przewodu odbywa sie na przygotowanym podtozu. Podioze profiluje sie w
miare uktadania przewodu, a grunt z podtoza wykorzystuje sie do stabilizacji utozonej juz czesci
przewodu poprzez zageszczenie po jego obu stronach.

Nalezy przy tym zwrdci¢ uwage na to, aby osie fgczonych odcinkéw przewodu pokrywaty sie.
Przewdd po utozeniu powinien scisle przylega¢ do podtoza na catej swej dtugosci .

Nie wolno wyréwnywaé kierunku utozenia przewodu przez podktadanie pod niego twardych
elementdw, takich jak np. kawatki drewna, kamieni itp.

Odchylenia osi utozonego przewodu od ustalonego w dokumentacji kierunku nie powinno
przekracza¢ 0,01 m.

Przy opuszczaniu przewodu na dno wykopu, jak rowniez przy zmianie kierunku rur lezgcych,
nalezy zwrdoci¢ uwage na to, aby nie przekroczyé dopuszczalnego minimalnego promienia
zatamania, przy czym dopuszczalna wartos$¢ wygiecia rur zalezy miedzy innymi od temperatury.
Jesli rury majg by¢ wyginane w temperaturze nizszej niz 0°C, nalezy przestrzega¢ specjalnych
instrukcji wydanych przez producenta.

Stanowisko do zgrzewania rur powinno sie znajdowa¢ w poblizu wykopu, w miejscu ostonietym
przed bezposrednim nastonecznieniem i opadami atmosferycznymi.

Potgczone odcinki rur sg przenoszone z miejsca tgczenia do miejsca utozenia.

Przyjecie odpowiedniego sposobu uktadania przewodu na dnie wykopu zalezy od technologii
wykonania ztgczy i innych weztéw oraz rodzaju wykopu.

Uktadanie opuszczonego na dno wykopu zmontowanego odcinka przewodu powinno odbywac
sie na przygotowanym podtozu.

Pofgczenie nowego odcinka przewodu z odcinkiem juz utozonym mozna wykonywaé na
poboczu wykopu lub tez w wykopie po odpowiednim przygotowaniu miejsca i sprzetu do
tgczenia.

Ztgcza powinny pozostaé odstoniete do czasu przeprowadzenia proby na szczelnosé przewodu.

5.7. GLEBOKOSC ULOZENIA, UMIESZCZENIA WZGLEDEM UZBROJENIA
PODZIEMNEGO

Przewody powinny by¢ utozone w gruncie w sposob uniemozliwiajgcy:

a. zamarzanie w nich sciekéw w okresie zimowym,

b. uszkodzenia pod wplywem obcigzen zewnetrznych,

c. niekorzystny wptyw uzbrojenia podziemnego (obcigzenie fundamentami itp.).
Gtebokos¢ utozenia przewoddow bezposrednio w gruncie i bez dodatkowych Srodkéw
zabezpieczajgcych ustala Polska Norma. Wg tej normy gtebokos¢ utozenia przewodow powinna
by¢ taka, aby przykrycie h mierzone od wierzchu rury do rzednej terenu byto wieksze niz
umowna gtebokos¢ przemarzania gruntu h o 0,20 m.

W przypadku koniecznosci utozenia przewodow na mniejszych gtebokosciach, w celu
zabezpieczenia przez zamarzaniem sciekdw, przewody powinny by¢ ocieplone.

Przewody powinny by¢ rozmieszczone w stosunku do pozostatych elementéw uzbrojenia
podziemnego zgodnie z dokumentacjg projektowg. Przed zakonhczeniem dnia roboczego badz
przed zejsciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce utozonego kanatu przed zamuleniem.

5.8. POLACZENIA RUR PVC
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Potgczenia rur PVC nalezy wykona¢ jako kielichowe z gumowym pierscieniem uszczelniajgcym
(uszczelka wargowa). Przed potgczeniem bose konce rur nalezy smarowac¢ $rodkiem
utatwiajgcym poslizg. Bose kohce rur wciskaé w kielich do miejsca oznaczonego na rurze.
Przed przystgpieniem do wykonania kolejnego zigcza, kazda ostatnia rura do kielicha ktorej
wciskany bedzie bosy koniec nastepnej rury powinna by¢ uprzednio zastabilizowana przez
wykonanie obsypki.

5.9. POtLACZENIA RUR PE

Nalezy stosowac generalng zasade, ze przy zgrzewaniu rur i ksztattek PE obowigzujg
procedury podane przez ich producentow.

‘5.9.1. ZGRZEWANIE CZOLOWE

Zgrzewanie czotowe polifuzyjne nalezy przeprowadzi¢ dla rur i ksztattek o Srednicach wiekszych
lub rownych od 63mm. Wszystkie parametry zgrzewania rur polietylenowych muszg byé podane
przez producenta rur w instrukcji montazu.

Po zakonczeniu zgrzewania czotowego i zdemontowaniu urzgdzenia zgrzewajgcego nalezy
skontrolowa¢ miejsce zgrzewania. Kontrola polega na pomierzeniu wymiaréw nadlewu
(szerokosci i grubosci) i oszacowaniu ich zgodno$ci z zaleceniami producenta. Wartosci te nie
powinny przekracza¢ dopuszczalnych odchylen podanych przez danego producenta.

‘5.9.2. ZGRZEWANIE PRZY POMOCY ZtACZ ELEKTROOPOROWYCH
Odbywa sie ono przy uzyciu ksztattek z wtopionym drutem elektrooporowym. W ztgcza wsuwa sie
przyciete prostopadle i oczyszczone kohcowki rur z PE (oczyszczone takze przez usunigcie
warstwy utlenionego polietylenu, a nastepnie ,przepuszcza "sie przez drut oporowy, prad w
okreslonym czasie i o odpowiednich parametrach zgodnie z instrukcjg producenta ztacz. Operacja
elektrozgrzewania powinna by¢ przeprowadzona przy unieruchomionych koricéwkach rur.

Kazde zlgcze elektrooporowe ma ,swoje" parametry zgrzewania. Sg one zapisane bgdz na zigczu w
postaci nadruku, badz w postaci kodu kreskowego, bgdz na karcie magnetycznej, bgdz zakodowane w
relacji: drut elektrooporowy w ztgczu - elektrozgrzewarka.

Zakres temperatur i warunki pogodowe w jakich mozna dokonywaé zgrzewania okreslajg
producenci ztgcz elektrooporowych. Ogodlnie mozna przyjac, ze zgrzewanie to jest dopuszczalne w
zakresie temperatur otoczenia od -5°C do +45°C.

5.9.3. POLACZENIA MECHANICZNE

Stosowane sg gtéwnie przy potgczeniach PE/stal, gdy taczy sie istniejgca sie¢ stalowg z PE.
Stosowane mogg by¢ réwniez przy potgczeniach rur PE z armaturg stalowg. Nalezy stosowac
potgczenia kotnierzowe uszczelniajgc je ptaskimi uszczelkami z kauczuku butylowego lub
kauczuku polichloroprenowego

5.10. BLOKI OPOROWE

Na przewodach ttocznych utozonych pod kgtem 30°+90° nalezy wzmocni¢ blokami oporowymi
zgodnie z wytycznymi zawartymi w dokumentacji projektowej oraz wytycznymi producenta rur.
Miedzy blokami oporowymi i rurg ciSnieniowg nalezy wykona¢ dylatacje z folii z tworzywa
sztucznego.

5.11. MONTAZ STUDZIENEK KANALIZACYJNYCH Z KREGOW
ZELBETOWYCH

Studnie nalezy wykona¢ z kregéw zelbetowych DN1200 mm zgodnie z Dokumentacjg
Techniczng. Dodatkowo wykona¢ maltowanie ochronne wewnagtrz i zewnagtrz srodkiem
wodoszczelnym.
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5.12. MONTAZ STUDZIENEK KANALIZACYJNYCH Z TWORZYW
SZTUCZNYCH

Pod dno studzienek nalezy wykona¢ podtoze z piasku o grubosci 20 cm, a w gruncie
nawodnionym ze zwiru wraz z drenazem. Podtoze nalezy zagescié.
Kompletna studzienka zbudowana jest z elementow:

a. kinety (podstawa studzienki z wyprofilowang kinetg),

b. rur karbowanych lub pierscieni dystansowych stanowigcych komin studzienki,

c. zwienczen (betonowe pierscienie odcigzajgce, teleskopowe adaptery do wiazow,

wiazy)

Studzienki @ 425mm zaprojektowane zostaty jako nieprzetazowe. Potgczenie rur ze studzienkg
jest analogiczne do potgczenia rur kielichowych. Potgczenie poszczegdélnych elementéw
pierscieniami, uszczelkami lub klinami zgodnie z zaleceniami producenta studzienek.
Wiaz studzienki nalezy zamontowaC na plycie Zelbetowej nakrywowej i odcigzajgcej lub
nadstawce albo pierscieniu teleskopowym.
Po ustawieniu studzienki i potgczeniu elementéw oraz podtgczeniu rur, nalezy wykop zasypaé
warstwami grubosci 20 cm piaskiem z zageszczeniem. Przy zasypywaniu nalezy zwrdcié
uwage, aby wypetnienie wokot gornej czesci studzienki byto rownomierne. Materiat wypetniajgcy
powinien by¢ bardzo dobrze zageszczony, aby umozliwi¢ przenoszenie zaktadanych obcigzen
ruchu drogowego. Studnie w drogach gruntowych nalezy obrukowaé.

5.13. RURY OCHRONNE STALOWE.

Rury ochronne nalezy wykonaé¢ z rur stalowych ze szwem, czarnych o sprawdzonej
szczelnosci wg PN-79/H-74244 oraz PN-EN 10208-2+AC:1999. taczenie rur przez spawanie
elektryczne doczotowe. Rury stalowe powinny miec¢ trwale wybite oznakowania lub w inny
sposéb jednoznacznie okresSlony gatunek. Miejsca spawania nie powinny posiadaé
rozwarstwien, wzeréw i ubytkobw powierzchniowych wiekszych niz 5% grubosci materiatu i
wiekszych niz 10% powierzchni. Ponadto nie powinny mie¢ rys, pekniec¢ itp. wad. Do spawania
zaleca sie stosowanie elektrod EP 146. Suszenie elektrod powinno by¢ zgodne z zaleceniem
producentéw. Spawacze wykonujgcy zigcza spawane powinni mie¢ aktualne uprawnienia
specjalistyczne, odpowiednie do zakresu wykonywanych robdét, udokumentowane wpisem do
ksigzeczki spawacza.

Wprowadzenie rury kanalizacyjnej do rury ochronnej nalezy wykona¢ za pomocag ptdz
pierscieniowych. Przed rozpoczeciem pracy ustali¢ konieczng ilos¢ i typ elementéow ptdz.
Otwarte pierscienie luzno potgczy¢ na rurociggu, konce pierécieni wsungc¢ jeden w drugi i lekko
zazebi¢. Miejsce styku pierscieni z rurg przewodowg owing¢ tasmg EVO. PierScienie ptozy
zacisngC symetrycznie przy pomocy urzadzenia zaciskowego do montazu az niemozliwe bedzie
przesuwanie pierscienia po rurze.

Elementéw ptdz nie mozna zaciska¢ jednostronnie. Potozenie ptdéz na rurociggu nalezy ustali¢
wczesdniej, poniewaz pdzniejsze rozwigzanie ptdz jest niemozliwe.

Kielichy rur z PVC lub rury z PE nie mogg opierac¢ sie i spoczywac na rurze ochronnej. Podpory
(ptozy) powinny znajdowac sie bezposrednio za kielichami rur.

Przestrzen miedzy rurociggiem roboczym, a wewnetrzng sciankg rury ochronnej, na
wlocie i wylocie, z obu koncéw rury ochronnej zamkng¢é manszetami. W przypadku przewodow
cisnieniowych nalezy wyprowadzi¢ na powierzchnie terenu rurki wskaznikowe.

Rury ochronne nalezy zaizolowa¢ zgodnie z DIN 30672. Odcinek rury przeznaczony do
utozenia w rurze przej$ciowej nalezy poddac probie szczelno$ci ztgczy na powierzchni terenu
przed wprowadzeniem do rury ochronnej.

5.14. PRZECISKI
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5.14.1. OPIS TECHNOLOGII

Przeciski hydrauliczne mozna podzieli€ na dwie grupy: przeciski hydrauliczne
niesterowane oraz przeciski hydrauliczne sterowane z wierceniem pilotowym. Technologia
przeciskdw hydraulicznych niesterowalnych wbudowywane sg rurociggi pod przeszkodami
terenowymi na odcinkach do 60 m i o srednicach 100-1500 mm. Sama metoda przecisku
hydraulicznego niesterowanego polega na wciskaniu w grunt stalowych rur ostonowych za
pomocg zamocowanych w ramie przeciskowej sitownikéw hydraulicznych. Poprzez urabianie
gruntu wierttem slimakowym oraz przecisk hydrauliczny rur zapobiega naruszeniu struktury
gruntu na powierzchni terenu w trakcie budowy rurociggu. W technologii przeciskow
hydraulicznych sterowanych wyrézniamy trzy etapy prac:

Etap | Wiercenie pilotowe, przecisk hydrauliczny stalowych rur ostonowych oraz przecisk
hydrauliczny rur przewodowych. Podczas pierwszego etapu odbywa sie przecisk hydrauliczny
zerdzi pilotowych zakonczonych gtowicg pilotowg, w wytyczonej osi rurociggu. Do kontroli
przecisku stosuje sie system teleoptyczny, w ktérym na monitorze za pomocg kamery cyfrowej
wyswietlany jest obraz diodowej tablicy celowniczej. Tablica ta zlokalizowana jest w tylnej
czesci gtowicy.
Etap Il Gtowica osiggneta wykop docelowy i rozpoczyna sie etap drugi czyli przecisk rur
stalowych, z rownoczesnym rozwiercaniem otworu. Urobek usuwany jest poprzez system
przenosnikow Slimakowych umieszczonych w rurach stalowych Ilub rzadziej systemem
ptuczkowym.

Etap Il Po rozwierceniu nastepuje etap trzeci czyli przecisk hydrauliczny rur przewodowych.
Dtugosci jednorazowo wykonanych rurociggéw ta metoda dochodzg do 80 m dla urzadzen z
transportem urobku przenosnikiem slimakowym i do 50 m dla systeméw ptuczkowych. Zakres
Srednicy rurociggow wykonywanych ta metoda wynosi od 150 do 600 mm .

5.15. POMPOWNIA

Pompownia powinna by¢ dostarczona jako kompletne urzadzenie sktadajgce sie ze zbiornika,
pomp ze stopami sprzegajgcymi, prowadnicami i elementami mocowania urzgdzen sterujgcych
pracg pomp wraz z szafkg elektryczng, rurociggéw ttocznych z zaworem zwrotnym i
odcinajgcym, pokrywg pompowni z wtazem i wywiewka.
Pompownie nalezy posadowi¢ zgodnie z wytycznymi producenta, na ptycie dennej zgodnie z
dokumentacjg projektowa.

Wykonawca powinien zapewni¢ gwarancje na pompy oraz niezbedny do nich osprzet na
okres minimum trzech lat.
W grupie urzadzen elektrycznych podstawowymi elementami dostaw sg: rozdzielnica
elektryczna (szafa zasilajgco-sterownicza) dla dwéch pomp zatapialnych oraz urzgdzenia
pomiarowe do zainstalowania wewngtrz komory ssawnej.
Rozdzielnice ustawi¢ nalezy w poblizu komory przepompowni. Do wykonania potgczen
elektrycznych pomiedzy komorg przepompowni a szafg zasilajgco-sterowniczg przewidzie¢
odpowiednie ilosci przepustow rurowych. ZachowacC nalezy odpowiednie promienie giecia
umozliwiajgce fatwe wcigganie przewodoéw oponowych pomp oraz obwoddw pomiarowych.
Przepusty po kazdorazowym wprowadzeniu kabli nalezy uszczelni¢, aby unikng¢
przedostawania sie do szafy elektrycznej gazéw z komory ssawne;j.

5.16. ZABEZPIECZENIE ISTNIEJACEGO UZBROJENIA

W przypadku skrzyzowania z istniejgcym uzbrojeniem podziemnym: telekomunikacyjnym,

elektro-energetycznym, nalezy stosowaC rozwigzania przewidziane Projektem, tj. rury

ostonowe. Kable energetyczne i telekomunikacyjne nalezy ostoni¢ rurami dwudzielnymi typu
Koncowki rur uszczelni¢ pianka poliuretanowa.
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5.17. WLACZENIE DO ISTNIEJACEJ SIECI KANALIZACYJNEJ

Projektowang sie¢ kanalizacji sanitarnej z pompownig i przewdédem tlocznym Dz90 nalezy
wiaczy¢ do istniejgcej kanalizacji grawitacyjnej Dz200 w Krzewinie. Przed przystgpieniem do
prac montazowych i budowy studzienki na tym kanale, nalezy sprawdzi¢ rzedng dna
istniejgcego przewodu i ewentualnie dostosowaé wysokosé wprowadzanego, howego przewodu
tlocznego.

5.18. OZNACZENIE TRASY

Po przeprowadzeniu préby szczelnosci nalezy obsypacC rurocigg warstwg gruntu 30 cm
zagescic¢ grunt i utozy¢ nad rurociggiem tasme lokalizacyjng z metalowag wkitadkg w przypadku
rurociggow ttocznych. Tadme ukfada¢ wkitadkg metalowg do dotu.

Konieczne jest wprowadzenie pionowego oznakowania uzbrojenia kanalizacyjnego w drogach
(tabliczki domiarowe)

5.19. ROBOTY POMIAROWE | GEODEZYJNE

Szczegodtowe wytyczne dotyczace wykonywania robot pomiarowych i geodezyjnych zawarto w
ST- 01 Roboty geodezyjne.

5.20. ODTWORZENIE NAWIERZCHNI

Odtworzenie nawierzchni nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi okreslonymi w decyzji ba
lokalizacje uzbrojenia w drogach gminnych.

5.21. DOKUMENTACJA POWYKONAWCZA

Wykonawca zobowigzany jest przed przyjeciem robot opracowaé dokumentacje powykonawczg
przedstawiajgcg wszystkie obiekty tak, jak zrealizowat je Wykonawca, z zaznaczeniem lokalizacji,
wymiarow i detali wykonanych roboét. Dokumentacja musi byC przygotowana zgodnie z aktualnie
obowigzujgcymi przepisami prawa w Polsce.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady prowadzenia kontroli jakosci robo6t zawarto w ST-00 — ,Wymagania ogdlne”

6.1. KONTROLA, POMIARY | BADANIA

6.1.1. BADANIA PRZED PRZYSTAPIENIEM DO ROBOT

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatéw do betonu,
zapraw, obsypek, i podsypek oraz ustalic wymagane recepty laboratoryjne.

6.1.2. KONTROLA, POMIARY | BADANIA W CZASIE ROBOT

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robot
prowadzonych w zakresie i z czestotliwoscig okreslong w niniejszej ST i zaakceptowang przez
Inspektora Nadzoru. W szczegodlnosci kontrola powinna obejmowacd;

a. sprawdzenie rzednych zatozonych faw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych
punktéw wysokosciowych z doktadnoscig do | cm,
badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,
badanie i pomiar, szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanej podsypki,
badanie osi kolektora,
sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg zatozenia przewoddw i studzienek,

®ooo
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badanie odchylenia spadku rurociggu,

sprawdzenie prawidtowosci utozenia przewodow za pomocg kamery,

sprawdzenie prawidtowosci uszczelnienia przewodow,

sprawdzenie szczelnosci na eksfiltracje,

badanie wskaznikdw zageszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek kanalizacyjnych i pokryw wtazowych,
I. sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

~T T sa -

6.1.3. DOPUSZCZALNE TOLERANCJE | WYMAGANIA

a. odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno

wynosi¢ wiecej niz £ 3 cm,

odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m,

odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekraczaé £ 2 cm,

odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekraczaé + 3 cm,

odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego kolektora od osi

przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powinien przekracza¢ £ 5 mm,

f. odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno
przekracza¢ 5% projektowanego spadku,

g. wskaznik zageszczenia wykopdéw okreslony w trzech miejscach na dtlugosci 100m powinien
wynosi¢ Is = 1,00,

h. rzedne wtazéw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadnoscig £ 5 mm

®oooT

6.2. PROBY, PROBY KONCOWE

Wykonanie préb oraz przedstawienie Inspektorowi nadzoru przez Wykonawce wynikéw préb
jest elementem koniecznym Przejecia Robot.

6.2.1. DOKONYWANIE PROB

Wykonawca dostarcza catg aparature, pomoc, dokumenty i inne informacje, energie
elektryczng, sprzet, paliwo, $rodki zuzywalne, przyrzady, site robocza, materiaty oraz
wykwalifikowany i doswiadczony personel do przeprowadzenia préb. Koszty wykonania prob
oraz koszty wszelkiej obstugi i materiatbw niezbednych do wykonania préb winny byc
uwzglednione w cenie Umowy.

16.2.2. PROBY KONCOWE

W ocenie wynikéw Prob Kohcowych bedg brane pod uwage tolerancje na wptyw wszelkiego
uzytkowania Robo6t przez Zamawiajgcego na wyniki i inne cechy charakterystyczne Robot.

\6.2.3. BADANIA JAKOSCI ROBOT W CZASIE BUDOWY

Badania jakosci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywac¢ zgodnie z wytycznymi
wiasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla
materiatow i systeméw technologicznych.

6.2.4. SPRAWDZENIE WYKONANIA ROBOT
Sprawdzenie poprawnosci wykonania przewodow grawitacyjnych bedzie polega¢ na:
a. sprawdzeniu spadkow przewodu,
b. sprawdzeniu wizualnie tgczen zgodnie z instrukcjg montazu podang przez producenta,
c. Monitoringu (kamerowaniu ) przewodow.
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Badanie szczelnosci przeprowadzi¢ zgodnie z PN-EN 1610 dla kanalizacji grawitacyjnej.
Szczelno$¢ przewodow i studzienek kanalizacji grawitacyjnej powinna gwarantowac¢ utrzymanie
przez okres 30 minut cisnienia prébnego, wywotanego wypetnieniem badanego odcinka
przewodu wodg do poziomu terenu. Cisnienie to nie moze by¢ mniejsze niz 10 kPa i wieksze
niz 50 kPa, liczac od poziomu wierzchu rury.

Wymagania dotyczgce szczelnosci przewoddw sg spetnione, jesli uzupetnienie wody do
poczatkowego jej poziomu nie przekracza dla powierzchni zwilzone;j:

a. 0.15 dm®m? dla przewodoéw,

b. 0.2 dm*m? dla przewodéw wraz ze studzienkami kanalizacyjnymi wtazowymi,

c. 0.4 dm*m? dla studzienek kanalizacyjnych.
Wyniki sprawdzen powinny by¢ ujete w protokotach, podpisanych przez przedstawicieli
wykonawcy, nadzoru inwestycyjnego i uzytkownika.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady wykonywania obmiaru robét zawarto w  ST-00 Wymagania ogdlne

7.1. URZADZENIA | SPRZET POMIAROWY

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdét bedg
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone
przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to
Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania Robot.

7.2. CZAS PRZEPROWADZANIA OBMIARU

Obmiary bedg przeprowadzane przed czesciowym lub koncowym odbiorem Robdt, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robét. Obmiar
Robot zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar Robét podlegajgcych
zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty objete niniejszg ST obmierza sie w
jednostkach miary podanych w Dokumentacj Projektowej. Obmiar robot okresla ilosc
wykonanych robot zgodnie z postanowieniami Umowy. llos¢ robot oblicza sie wedtug
sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiaréw z natury, udokumentowanych operatem
powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w niniejszej ST.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robét podlegajg akceptacii
nadzoru Inwestycji i muszg posiadac¢ wazne certyfikaty legalizaciji.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady wykonywania odbioru robét zawarto w ST-00 ,Wymagania ogdlne” Roboty uznaje sie za
wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg , ST i wymaganiami inspektora Nadzoru jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wynik pozytywny.
Zakres odbioru technicznego przewodu obejmuje sprawdzenie:
a. zgodnosci wykonanego odcinka z dokumentacjg, w tym w szczegodlnosci
zastosowanych materiatéw,
b. prawidtiowosci wykonania rob6t ziemnych, a w szczegdlnosci poditoza, podsypki,
zasypki, gtebokosci utozenia przewodu, odeskowania,
c. prawidtowosci montazu odcinka przewodu, a w szczegolnosci zachowania kierunku i
spadku potgczen, zmian kierunku,
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d. prawidtowosci zabezpieczenia odcinka przewodu, a w szczegodlnosci przy przejsciach
przez przeszkody, wzmochnienia, przeprowadzenie proby szczelnosci na cisnienie,
oznakowania trasy rurociggow,

sprawdzenie prawidtowosci utozenia przewoddéw za pomocg kamery samobieznej,
badanie wskaznika zageszczenia zasypki,

sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek kanalizacyjnych i pokryw wtazowych,
raporty z wykonanych Zarzewéw.

Przed przekazamem przewodu lub jego odcinka do eksploatacji, nalezy dokonac¢ odbioru
koncowego, ktéry polega na sprawdzeniu:

a. protokotdw odbioru czesciowego i stwierdzenia zrealizowania zawartych w nich
postanowieh usuniecia usterek, w szczegodlnosci sprawdzenia protokotdéw z prob
szczelnosci,

b. rysunkdéw, uwzgledniajgc wszystkie zmiany i uzupetnienia.

—~Ta o

9. PODSTAWA PLATNOSCI

‘

Zasady naliczania podstawy ptatnosci zawarto w ST-00 ,Wymagania ogélne”

10.DOKUMENTY ODNIESIENIA | PRZEPISY ZWIAZANE

Specyfikacja Techniczna powotuje sie na normy, instrukcje i przepisy prawa. Jezeli tego nie
okreslono, nalezy przyjmowac ostatnie wydania dokumentéw oraz biezgce aktualizacje. Od
Wykonawcy Zamawiajgcy bedzie wymagat spetnienia ich zapisow i wymagan w trakcie
realizacji Robot.

Zgodnie z ustawg o normalizacji z dnia 12.09.2002 r, (Dz. U. Nr 169, poz. 1386, 2002 r.)
stosowanie Polskich Norm jest dobrowolne poza normami wymienionymi w Rozporzadzeniu
Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 15 lutego 2002 r. w sprawie wprowadzenia
obowigzku stosowania Polskich Norm dotyczgcych ochrony przeciwpozarowej (Dz.U.2002, nr
18, poz. 182)

W takich warunkach normy nalezy traktowaé jako materiat informacyjny i wskazowki dla
Wykonawcy. Ze wzgledu na specyfike Kontraktu ustala sie jednak, ze normy oraz akty prawne
bedg dla Wykonawcy obowigzkowe w stosowaniu rownorzednie z Dokumentacjg Projektowa,
Specyfikacjg Techniczng, poleceniami Inspektora, wymogami montazu, transportu,
magazynowania, itp. podanymi przez Producentéw oraz Dokumentacjami Techniczno-
Ruchowymi urzgdzenh:

11.ROZRUCH

11.1. PRACE PRZYGOTOWAWCZE DO ROZRUCHU

Obowigzek zorganizowania i prowadzenia dziatalnosci rozruchowej spoczywa na Wykonawcy
rozruchu tj. generalnym wykonawcy obiektu.
W sktad grupy rozruchowej mogg wejsé:

a. oddelegowani przedstawiciele wykonawcéw robot branzowych

b. przedstawiciele inwestora

c. przedstawiciele dostawcéw maszyn i urzadzen

d. przedstawiciele jednostki projektowej

e. zatoga uzytkownika obiektu.
O skfadzie grupy rozruchowej decyduje Kierownik Rozruchu w porozumieniu z Inwestorem.
Przed przystgpieniem do rozruchu nalezy stwierdzi¢ gotowos¢ inwestycji do prac rozruchowych
tj. sprawdzi¢ zgodnosé wykonanych obiektdow i urzadzen z projektem, a w szczegdlnosci
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skontrolowa¢ rozmiary poszczegolnych urzadzen, ich usytuowanie w planie, rzedne oraz
wyposazenie mechaniczne, dokfadnos¢ i starannos¢ wykonania komor.
Podstawowymi warunkami przystgpienia do rozruchu sa:

a. zakonczenie prob montazowych zgodnie z projektem technicznym, DTR urzgdzeh
oraz warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych;

b. zakonczenie prac regulacyjno - pomiarowych uktadéw elektrycznych, a w
szczegolnosci jej regulacja, sprawdzenie dziatalnosci aparatury zabezpieczajacej i
wykonanie pomiaréw skutecznosci uziemienia ochronnego i zerowania;

c. sprawdzenie i wstepna regulacja maszyn elektrycznych, aparatury kontrolno-
pomiarowej i automatyki;

d. sprawdzenie skutecznosci dziatania wentylacji w pompowni;

e. sprawdzenie protokotéw odbioréw czesciowych, atestow i Swiadectw technicznych.

11.2. OBOWIAZKI KIEROWNIKA ROZRUCHU

Do obowigzkéw kierownika rozruchu nalezy:
1.W oparciu o ustalenia umowy z inwestorem i protokoty prob montazowych stwierdzenie:
a. gotowosci inwestycji do podjecia prac rozruchowych
b. przygotowanie uczestnikow do podjecia rozruchu
2.Skompletowanie grupy rozruchowej oraz koordynacja zatrudnienia w kolejnych fazach
rozruchu
3. Sprawdzenie zabezpieczenia bhp i p.poz.
4.Uzgodnienie z przysztym uzytkownikiem udzialu w rozruchu przeszkolonej zatogi
eksploatacyjnej
5.W razie wystgpienia w trakcie rozruchu istotnych przeszkdéd w osiggnieciu zatozonych
parametrow (ujawnienie ukrytych wad, niesprawnosci maszyn i urzadzen itp.) kierownik
rozruchu niezwiocznie powiadamia Inwestora, ktéry podejmuje decyzje o sposobie
dalszego postepowania
6.Po zakonczeniu rozruchu kierownik rozruchu obowigzany jest zlozy¢é sprawozdanie
obejmujace:
protokoty wynikéw rozruchu
okreslenie sprawnosci technicznej
osiggniete parametry
wskazowki dla dalszej eksploatacji
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11.3. OGOLNE ZASADY PROWADZENIA ROZRUCHU

| faza - rozruch mechaniczny: sprawdzenie czystosci, szczelnosci, droznosci, zamocowania
i dziatania, przeprowadzenie préb ruchowych.

Il faza - rozruch hydrauliczny: przeprowadzenie prob ruchowych pod obcigzeniem wodag
(napetnienie, kontrola pozioméw przeptywow, spadkdéw, szczelnosci i wzajemnego
usytuowania wysokosciowego poszczegodlnych elementéw).

[l faza - rozruch technologiczny: kompleksowy rozruch pod obcigzeniem Sciekami.

‘11.3.1. ROZRUCH MECHANICZNY
Rozruch mechaniczny ma na celu sprawdzenie wszystkich elementéw wchodzgcych w sktad
pompowni $ciekow i musi by¢ poprzedzony rozruchem urzgdzen energetycznych i zasilajgcych.
Czynnosci rozruchu mechanicznego:

a. sprawdzenie czystosci wewngtrz komory pompowni;

b. sprawdzenie uktadu sterowania i AKP;
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c. sprawdzenie prawidtowosci montazu i dziatania armatury (a w szczegdlnosci
sprawdzenie dziatania mechanizméw napedowych zasuw przez ich kilkakrotne
zamkniecie i otwarcie, sprawdzenie dziatania zasuw i zaworéw zwrotnych);
sprawdzenie ustawienia pomp i ich zamocowania;

oznaczenie pozioméw roboczych pracy pomp;

sprawdzenie sygnalizacji stanu alarmowego;

sprawdzenie droznosci i zamocowania rurociggéw ssawnych i ttocznych;

wstepne ustawienie sygnalizatorow na poziomach sygnalizacyjnych zgodnie z
projektem technologicznym;

uruchomienie pomp na biegu luzem i sprawdzenie kierunkéw obrotu zgodnie z
wytycznymi producenta zawartymi w DTR,;

Przed przystgpieniem do rozruchu mechanicznego nalezy zapozna¢ sie z DTR poszczegolnych
urzgdzen.

Po uzyskaniu pozytywnego wyniku rozruchu mechanicznego obiekt nalezy protokolarnie
przekazaé do rozruchu hydraulicznego.
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11.3.2. ROZRUCH HYDRAULICZNY
Rozruch hydrauliczny przeprowadzi¢ przy zastosowaniu wody jako medium. Czynnosci
rozruchu hydraulicznego:

a. sprawdzenie szczelnosci zbiornika pompowni - po 5 dniowym napetnieniu zbiornika do
projektowanego poziomu przez kolejne trzy dni mierzy¢ ubytek wody po
codziennym jego uzupetnieniu - wynik jest pozytywny, jesli ubytek wody w ciggu | doby
nie jest wiekszy niz 3 dm® na | m? zwilzonej powierzchni $cian i dna;

b. sprawdzenie szczelnosci przewoddw - kryteria analogiczne jak przy odbiorze
technicznym;

c. przeprowadzenie prob ruchowych pomp pod obcigzeniem wodg zgodnie z wytycznymi

producenta zawartymi w DTR - préba pracy pomp przez 72 godziny;

regulacja i sprawdzenie skutecznosci dziatania armatury;

regulacja i sprawdzenie dziatania sterowania i AKP;

usuniecie wszystkich wykrytych usterek;

stopniowe napetnienie ciggu technologicznego Sciekami w celu przystgpienia do
rozruchu technologicznego.

@0

11.3.3. ROZRUCH TECHNOLOGICZNY

Celem rozruchu technologicznego jest przede wszystkim sprawdzenie dziatania mechanizmdow
w warunkach ich rzeczywistego obcigzenia sciekami.
Podstawowym warunkiem rozpoczecia rozruchu technologicznego jest zapewnienie doptywu
odpowiedniej ilosci sciekbw do pompowni, przygotowanie obstugi do jej eksploataciji,
zabezpieczenie dostawy energii elektrycznej, przygotowanie czesci zamiennych.
Czynnosci rozruchu technologicznego:

a. napetnienie pompowni $ciekami;

b. uruchomienie pompowni sciekow;

c. kontrola pracy pompowni;

d. okreslenie rzeczywistej ilosci doptywajgcych sciekow.

11.4. WARUNKI TECHNICZNE ZAKONCZENIA ROZRUCHU

Warunki techniczne prowadzenia i zakonczenia rozruchu powinny by¢ uzgodnione pomiedzy
Inwestorem, Wykonawcg a Uzytkownikiem.
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11.5. SZKOLENIE PRACOWNIKOW ZATRUDNIONYCH PRZY ROZRUCHU

Nie przewiduje sie kompleksowego, specjalistycznego szkolenia pracownikow zatrudnionych
przy rozruchu ze wzgledu na koniecznosS¢ posiadania przez nich odpowiednio wysokich
kwalifikacji zawodowych.

Szkolenie BHP i ppoz. przeprowadzajg specjalisci ds. BHP i ppoz. dziatajacy na zlecenie
jednostek zatrudniajgcych pracownikéw uczestniczacych przy rozruchu. Przeszkolenie
pracownikéw na stanowisku pracy przeprowadza mistrz, co zostaje potwierdzone wpisem do
ksigzki szkolen.

Szczegdbtowg instrukcje eksploatacji nalezy opracowaé po rozruchu i wstepnej eksploatacji
pompowni na bazie instrukcji przygotowanej przez Wykonawce.

ST-04 INSTALACJE ELEKTRYCZNE | AKPIA -
POMPOWNIA SCIEKOW

1. WSTEP

PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania

ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i Umowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w ponize;j

ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotyczg prowadzenia robét zwigzanych z
dostawg i montazem rozdzielnicy RP, aparatury AKP, wykonaniem instalacji elektrycznych z
automatykg obejmujacych:

a. instalacje sitowe zasilania pomp,

b. instalacje zabezpieczen pomp,

c. instalacje pomiaréw poziomoéw sciekow,

d. oraz uruchomienie sterowania, automatyki przepompowni i wigczenie do sieci

monitorujgce;.

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania z dokumentacjg projektowa,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wiaczenie do sieci monitorujgcej prace pompowni nalezy ustali¢ w porozumieniu z autorem
programu monitorujgcego.

2. MATERIALY

Wszystkie materiaty uzyte w ramach wykonywanego zadania winny spetnia¢é okreslone w
odpowiednich normach warunki, lub powinny odpowiada¢ warunkom technicznym wytwérni.
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Materiatami stosowanymi przy wykonaniu instalacji elektrycznych oraz automatyki i pomiaréw
wedtug zasad niniejszej specyfikacji technicznej sa:
a. rozdzielnica RP — prefabrykacja zgodnie z dokumentacjg
aparatura AKPiA
kable
rury ostonowe
puszki odgatezne z zaciskami
konstrukcja wsporcza z kgtownika 40 x 40 4 mm
uchwyty do rur, materiaty montazowe itp.
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3. SPRZET

Sprzet stosowany przy wykonaniu robaét to:

a. samochdd dostawczy do 0,9 t

b. elektronarzedzia
Sprzet powinien odpowiada¢ ogolnie przyjetym wymaganiom co do jakosci i wytrzymatosci.
Sprzet powinien mieC ustalone parametry techniczne i powinien by¢ uzytkowany zgodnie z
wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z jego przeznaczeniem. Maszyny mozna
uruchomié¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i dziatania. Nalezy je
zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby niepowofane.

4. TRANSPORT
Transport rozdzielnicy RP powinien odbywac sie przy uzyciu sprzetu, ktérego uzycie nie wptynie
niekorzystnie na jakos$¢ wykonywanych robét. Sprzet wymagany do bezpiecznego transportu
szafy i wyladunku na obiekcie:
a. samochod dostawczy do 0,9 t
W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ szafe przed przemieszczaniem i jej uszkodzeniem.
Szafe zainstalowac¢ na konstrukcji przy przepompowni, zgodnie z wytycznymi w projekcie.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. INSTALACJE SILtOWE

Instalacja sitowa zasilania pomp obejmuje dwa obwody 3f, 400V wyprowadzone z rozdzielnicy
kablem. Kable fabryczne pomp bedg wpinane bezposrednio pod =zaciski listew
przytagczeniowych w rozdzielnicy.

Instalacje wykona¢ wg dokumentacji projektowej. Kable ukfada¢ w rurach ostonowych
prowadzonych w ziemi (pomiedzy komorg przepompowni a szafg rozdzielnicy RP) oraz
prowadzonych pomiedzy komorg przepompowni a szafg rozdzielnicy RP. Wewnatrz
przepompowni kable uktadaé w rurach ostonowych mocowanych pod stropem komory.
Potgczenie kabli ziemnych z kablami fabrycznymi pomp zatapialnych wykona¢ w puszkach
odgateznych IP 66.

Kabel zasilajgcy do rozdzielnicy RP zostat ujety w projektach zasilania w energie elektryczna.

5.2. INSTALACJE ZABEZPIECZEN POMP

Instalacja zabezpieczen pomp obejmuje przytgczenie do rozdzielnicy RP zabezpieczen
termicznych (bimetalowych) zainstalowanych w pompach zatapialnych. Dla pompowni kable
fabryczne pomp bedg wpinane bezposrednio pod =zaciski listew przytgczeniowych w
rozdzielnicy.

Instalacje wykona¢ wg dokumentacji projektowej. Kable uktada¢ w rurach ostonowych
prowadzonych w ziemi (pomiedzy komorg przepompowni a szafg rozdzielnicy) Wewnatrz
przepompowni kable uktada¢é w rurach ostonowych mocowanych pod stropem komory.
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Potgczenie kabli ziemnych z kablami fabrycznymi pomp zatapialnych wykona¢ w puszkach
odgateznych IP 66.

5.3. INSTALACJE POMIAROW POZIOMU SCIEKOW

Instalacja pomiaréw poziomu sciekow w komorze przepompowni obejmuje dwa obwody:

a. pomiaru ciggtego — sygnat 4 — 20 mA

b. pomiaru punktowego
Instalacje wykona¢ wg dokumentacji projektowej. Kable uktadaé w rurach ostonowych
prowadzonych w ziemi (pomiedzy komorg przepompowni a szafg rozdzielnicy). Wewnatrz
przepompowni kable uktada¢ w rurach ostonowych mocowanych pod stropem komory.
Potaczenie kabli ziemnych z kablami fabrycznymi pomp zatapialnych wykona¢ w puszkach
odgateznych IP 66.

5.4. INSTALACJA UZIEMIAJACA

Napedy pomp podtgczone zostaty do szyny uziemiajgcej rozdzielnicy RP. Uziemienie szyny PE
rozdzielnicy zostanie wykonane wraz z zasilaniem w energie elektryczng z sieci energetyki.

5.5. OCHRONA PRZECIWPORAZENIOWA

Sie¢ zasilajgca pracowac bedzie w systemie TT.

W projektowanych instalacjach elektrycznych zastosowano system dodatkowej ochrony przed
dotykiem posrednim przez szybkie wytgczenie obwodéw za pomocg zabezpieczen
nadprgdowych i réznicowo-prgdowych, zgodny z PN/IEC 60364-1.

Przed wigczeniem instalacji pod napiecie nalezy wykona¢ pomiary skutecznosci ochrony od
porazen, protokét z pomiardw nalezy przedstawic przy odbiorze robot.

5.6. OCHRONA PRZECIWPRZEPIECIOWA

W rozdzielnicy RP zastosowac ochronnik przeciwprzepieciowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robdt powinna byé przeprowadzona zgodnie z zasadami podanymi w ST
~Przepisy ogoélne”.
Materiaty uzyte do wykonania instalacji muszg posiada¢ odpowiednie Swiadectwa jakosci i
atesty. Po zakonczeniu robot nalezy wykona¢ nastepujgce czynno$ci:

a. sprawdzenie zgodnosci wykonanych robot z dokumentacijg techniczng

b. sprawdzenie ciggtosci zyt i powtok kabli, zgodnosci faz itp.

c. pomiary kabli elektrycznych

d. kontrola funkcjonalna automatyki

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru robét podano ST ,,Przepisy ogélne”. Obmiaru robét
dokonac nalezy w oparciu o dokumentacje projektowa i ewentualne ustalenia, wynikajgce w
czasie budowy, akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

Przy dokonywaniu odbioru koncowego nalezy:
a. sprawdzenie zgodnosci robét z umowa, dokumentacjg, warunkami, normami
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b. sprawdzenie udokumentowania jakosci wykonania robét odpowiednimi protokotami
c. sprawdzenie czy obiekt spetnia warunki zasad prawidtowej eksploataciji
d. sporzgdzenie protokdtu z odbioru z podaniem wnioskow i ustalen

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Warunki ogolne dotyczgce ptatnosci podano w ST ,Przepisy ogoine”

10.PRZEPISY ZWIAZANE

1.Zarzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow Budowlanych Nr 37 z dnia
1.08.75r w sprawie rozruchu inwestycji (Dz.U. M.B.i P.M.B. z 1975r, nr 5, poz.14)

2.Przepisy Budowy Urzadzehn Energetycznych - Instytutu Energetyki wydane przez
Wydawnictwa Przemystowe "WEMA" Warszawa

3.Przepisy Eksploatacji Urzadzen i Instalacji Energetycznych Instytutu Energetyki - wydane
przez Wydawnictwa "WEMA" Warszawa

4.Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych tom V
Instalacje Elektryczne - wydane przez Wydawnictwo "ARKADY"

5.Instrukcja Badan Odbiorczych Urzadzen Elektrycznych — wydana przez Zaktady
Pomiarowo-Badawcze Energetyki Energopomiar Gliwice

6.Polska Norma PN/E-05009/91 pt: "Instalacje Elektryczne w Obiektach Budowlanych”, a
szczegolnie zeszyt nr 61 "Sprawdzenia".

11.ROZRUCH

11.1. GRUPA ROZRUCHOWA.

Organizatorem rozruchu jest Inwestor. Za przeprowadzenie rozruchu i jego wyniki odpowiada
wyznaczony przez Inwestora Kierownik Rozruchu
W sktad grupy rozruchowej mogg wejsé:
a. oddelegowani przedstawiciele wykonawcéw robét branzowych
b. przedstawiciele inwestora
c. przedstawiciele dostawcédw maszyn i urzgdzen
d. przedstawiciele jednostki projektowej
e. zatoga uzytkownika obiektu.
O sktadzie grupy rozruchowej decyduje Kierownik Rozruchu w porozumieniu z Inwestorem.

11.1.1. OBOWIAZKI KIEROWNIKA ROZRUCHU
Do obowigzkow kierownika rozruchu nalezy:

1.W oparciu o ustalenia umowy z inwestorem i protokoty préb montazowych stwierdzenie:
a. gotowosci inwestycji do podjecia prac rozruchowych
b. przygotowanie uczestnikéw do podjecia rozruchu

2.Skompletowanie grupy rozruchowej oraz koordynacja zatrudnienia w kolejnych fazach
rozruchu

3. Sprawdzenie zabezpieczenia bhp i p.poz.

4.Uzgodnienie z przysztym uzytkownikiem udzialu w rozruchu przeszkolonej zatogi
eksploatacyjnej

5.W razie wystgpienia w trakcie rozruchu istotnych przeszkod w osiggnieciu zatozonych
parametréw (ujawnienie ukrytych wad, niesprawnosci maszyn i urzadzen itp.) kierownik
rozruchu niezwitocznie powiadamia Inwestora, ktéry podejmuje decyzje o sposobie
dalszego postepowania
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6.Po zakonczeniu rozruchu kierownik rozruchu obowigzany jest zlozy¢é sprawozdanie
obejmujace:
a. protokoty wynikéw rozruchu
b. okreslenie sprawnosci technicznej
c. osiggniete parametry
d. wskazowki dla dalszej eksploatacii

11.1.2. SKtLAD GRUPY ROZRUCHOWEJ

Sktad grupy rozruchowej elektrykow najczesciej stanowia:
a. inzynier rozruchu robét elektrycznych i AKPIA - 1 osoba
b. monter rozruchu robét elektrycznych i AKPIA — 1 osoba
c. automatyk / programista - 1 osoba.

Grupa rozruchowa elektrykbw przed rozpoczeciem rozruchu powinna zapoznac¢ sie z
dokumentacjg, przeznaczeniem urzgdzen i zasadami ich obstugi oraz szczegétowymi DTR dla
poszczegolnych urzgdzen podlegajacych rozruchowi.

11.1.3. PRZYGOTOWANIE PERSONELU OBSLtUGUJACEGO
W catosci prac rozruchowych elektrycznych i AKPIiA powinien bra¢ udziat personel przewidziany
do obstugi urzadzeh elektrycznych w ramach przysziej Zatogi Uzytkownika.
Personel przewidziany do obstugi urzgdzen elektrycznych powinien:

a. byc¢ przeszkolony w zakresie przepisow BHP i p.poz.

b. mie¢ odpowiednie kwalifikacje - grupy BHP i SEP
po zakonczeniu rozruchu ztozy¢ egzamin z zakresu znajomosci budowy urzgdzen elektrycznych
zastosowanych w obiekcie, umiejetnosci ich obstugi i konserwacji oraz znajomosci przepisow
BHP i p.poz.
Sktad komisji egzaminacyjnej ustala Inwestor.

11.2. ZADANIE ROZRUCHU CZESCI ELEKTRYCZNEJ.

Celem rozruchu czesci elektrycznej i AKPIA jest przeprowadzenie prac sprawdzajgcych,
poréwnaniu ich wynikéw z dokumentacjg techniczng oraz doktadna obserwacja prawidtowosci
pracy urzadzen elektrycznych.
W trakcie rozruchu nalezy
a. przeprowadzi¢ doktadng obserwacje prawidtowosci pracy urzadzen elektrycznych i
wyeliminowaé wszystkie usterki i niedociggnie¢
b. zlozy¢ sprawozdania obejmujgce protokoty zawierajgce wyniki rozruchu, okreslajgce
sprawno$¢ techniczng oraz osiggniete parametry i wskazniki dla dalszej eksploatacii
c. przeprowadzi¢ przygotowanie urzadzen, maszyn i instalacji elektrycznych do odbioru
konncowego i przekazania do eksploatac;ji.
Wynikiem rozruchu jest protokdt zawierajgcy informacje o sprawdzeniu procesu
technologicznego i uzyskaniu wydajnosci i parametrow zgodnych z zatozeniami techniczno-
ekonomicznymi inwestyciji.

11.3. ETAPY ROZRUCHU CZESCI ELEKTRYCZNEJ

Rozruch urzgdzen i instalacji elektrycznych i AKPIA musi by¢ poprzedzony wykonaniem
niezbednych prob pomontazowych. Proby te stanowig czes¢ zakresu robot budowlano-
montazowych i obejmuja:

a. Techniczne sprawdzenie jakosci wykonanych robét

b. Sprawdzenie sprawnosci i prawidtowosci dziatania

c. Proby funkcjonowania poszczegolnych urzgdzen i instalacji
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d. Pomiary, prace regulacyjno-pomiarowe

e. Uruchomienie prébne
Prace rozruchowe nalezy wykonac zgodnie z:

a. polskimi normami

b. warunkami technicznymi wykonania i odbioru roboét elektrycznych

c. instrukcjami i ewentualnymi zaleceniami inwestora lub generalnego wykonawcy.
Spis podstawowych aktéw prawnych, norm i przepiséw wyliczono w punkcie 10 niniejszego
opisu
Wyniki prob montazowych powinny by¢ ujete w protokotach szczegétowych lub
udokumentowane wpisem w dzienniku budowy. Stanowig one podstawe do stwierdzenia
przygotowania do podjecia prac rozruchowych.

11.4. PROGRAM PRAC ROZRUCHOWYCH CZESCI AKPIA

Podstawg przystgpienia do prac rozruchowych czesci elektrycznej i AKPIA urzgdzen i instalacji
w pompowni jest zakonczenie montazu, przeprowadzenie ruchowych préb pomontazowych i
przekazanie protokotéw z przeprowadzonych préb i pomiarow.

11.5. PROGRAM PRAC ROZRUCHOWYCH CZESCI AKPIA

Prace rozruchowe czesci AKPIA winny by¢ poprzedzone uruchomieniem w sterowaniu
recznym pomp z uzyciem aparatury zainstalowanej na drzwiach rozdzielnicy RD,
oprogramowaniem modutu transmisyjnego oraz sprawdzeniem komunikacji do systemu
monitoringu przepompowni.

11.6. ZAKONCZENIE ROZRUCHU ELEKTRYCZNEGO

Po zakonczeniu prac rozruchowych czesci elektrycznej i AKPIA inzynier rozruchu robét
elektrycznych obowigzany jest ztozy¢ sprawozdanie obejmujace :
a. protokoty przedstawiajgce wyniki rozruchu elektrycznego z okresleniem sprawnosci
technicznej urzadzen
b. wskazéwki do dalszej eksploatacji urzadzen elektrycznych
Po zaakceptowaniu przez Inwestora protokotow przedstawiajgcych wyniki  rozruchu
elektrycznego - obiekt moze byé przekazany Uzytkownikowi do normalnej eksploatacji.
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